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โมดูลที่ 16 

เคร่ืองมือวดั 

 

16-1-1. ระบบอะไรท่ีถูกนาํมาใชโ้ดยศูนยบ์ริการทางทหาร US. เพื่อระบุอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ดว้ยช่ือทาง

ราชการท่ีเป็นมาตราฐาน 

ก. ระบบการระบุชนิดของอิเล็กทรอนิกส์ร่วม Joint Electronic Type Designation System (JETDS) 

ข. ระบบจดัประเภทชนิดของอิเล็กทรอนิกส์ร่วม Joint Electronics Type Category System (JETCS) 

ค. ระบบทหารบก – ทหารเรือ Army-Navy (AN) System 

ง. ระบบขอ้มูลทางยทุธการทหารเรือ Navy Tactical Data Systems (NTDS) 

16-1-2. การจดัประเภทเคร่ืองมือวดัในขอ้ใดต่อไปน้ีถูกออกแบบมาสาํหรับการทดสอบ(โดยไม่มีการ

ปรับปรุง) พิกดัของตวัแปรอิเล็กทรอนิกส์ต่างๆท่ีจาํเป็นสาํหรับระบบตั้งแต่ 2 ระบบข้ึนไปท่ีซ่ึงออกแบบ

ต่างกนั 

ก.  GPETE    ข.  SPETE 

ค.  ถูกทั้ง  ก.  และ ข.   ง.  ท่ีติดตั้ง 

16-1-3. คณะกรรมการจดัแยกประเภท ETE ถูกแต่งตั้งข้ึนมาเพื่อจุดประสงคใ์ด 

ก. เพื่อควบคุมขอ้จาํกดัต่างๆในการทาํบญัชีรายการ 

ข. เพ่ือควบคุมจํานวนทีเ่พิม่ขึน้มาของ GPETE ทีย่ังไม่ได้มาตราฐาน 

ค. เพื่อควบคุมจาํนวนท่ีเพิ่มข้ึนมาของ SPETE ท่ียงัไม่ไดม้าตราฐาน 

ง. เพื่อใหม้าเป็นเจา้หนา้ท่ีรับรองขั้นสุดทา้ยสาํหรับ SPETE 

16-1-4. ระบบใดต่อไปน้ีเป็นตวัจดัหาบญัชีรายการของเคร่ืองมือวดัท่ีติดตั้งในกองเรือจริงๆ 

ก. 3M     ข. SCLSIS 

ค. STEED    ง. SPETREL 

16-1-5. คุณสามารถตดัสินไดว้า่เคร่ืองมือวดัแต่ละตวัไดผ้า่นการปรับเทียบ (calibrated) มาแลว้หรือยงั โดย

การเช็คจากเอกสารใด 

ก. สมุดปูมเคร่ืองมือวดั 

ข. โดยตรงจาก  EMO 

ค. จากแบบฟอร์มการซ่อมบาํรุงอยา่งสมบูรณ์สาํหรับเคร่ืองมือนั้นๆ 

ง. ป้ายหรือฉลากที่ปิดอยู่ที่เคร่ืองมือน้ัน 

16-1-6. ฉลากชนิดใดใชส้าํหรับระบุเคร่ืองมือวดัท่ีซ่ึงอยูใ่นเกณฑท่ี์ยอมรับไดใ้นทุกๆค่าตวัแปร 

ก. INACTIVE 

ข. CALIBRATED 

ค. CALIBRATED อา้งอิงตามใบรายงาน 

ง. ORGANIZATION LEVEL CALIBRATED 
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16-1-7. เง่ือนไขการรับประกนัในขอ้ใดท่ีใชฉ้ลากแบบใดแบบหน่ึงของฉลาก  SPECIAL CALIBRATED 

และ/หรือ ป้าย 

ก. การปรับเทยีบ(แคริเบรท) เบี่ยงเบนไปจากเกณฑ์ที่ยอมรับได้ปกติ 

ข. เคร่ืองมือนั้นๆมีคาบเวลาสาํหรับปรับเทียบ มากกวา่ 1 คาบข้ึนไป 

ค. เคร่ืองมือนั้นๆมีขนาดใหญ่โตมากจนขนยา้ยไม่ไหว และตอ้งการการปรับเทียบท่ีท่ีมนัอยู ่

ง. ถูกทุกขอ้ 

16-1-8. ในสถานการณ์เช่นไรท่ีฉลาก USER CALIBRATION จะตอ้งถูกประทบัตราลงบนเคร่ืองมือวดั 

ก. เม่ือมีการกาํหนดตารางเวลาท่ีแน่นอนสาํหรับการปรับเทียบ 

ข. เม่ือผู้ใช้ต้องการปรับเทยีบก่อนหรือระหว่าง หรือหลงัจากใช้ 

ค. เม่ือเคร่ืองมือนั้นขาดการปรับเทียบมานานแลว้ 

ง. ถูกทุกขอ้ 

16-1-9.ขอ้ความใดต่อไปน้ีตอ้งมีปรากฎอยูบ่นฉลาก CALIBRATION NOT REQUIRED ท่ีประทบัตราบน

เคร่ืองมือหน่ึงๆ 

ก. ฉลากแผน่น้ี เจา้หนา้ท่ีอะไรเป็นผูป้ระทบัตรา 

ข. เหตุผลของ “การปรับเทียบไม่เป็นท่ีตอ้งการ” 

ค. วนั เดือน ปี ท่ีฉลากถูกประทบัตรา 

16-1-10. ฉลากใดต่อไปน้ีจะตอ้งถูกปะติดไวก้บัเคร่ืองมือท่ีใชง้านไม่ได ้และอาจตอ้งมีป้ายเพิ่มอีกป้ายหน่ึง

ปะติดไวด้ว้ย 

ก. INACTIVE    ข. REJECTED 

ค. CALIBRATED   ง. SPECIAL CALIRATED 

16-1-11. เคร่ืองมือวดัตวัหน่ึงมีโมดูลแบบเสียบเขา้ และ/หรือ สามารถเขา้ถึงตวัตา้นทานแปรค่าไดห้รือปุ่ม

ควบคุมท่ีซ่ึงมีผลต่อการปรับเทียบของเคร่ืองมือน้ี ควรจะตอ้งมีฉลากอะไรติดอยู ่

ก. CALIBRATED   ข. CALIBRATED NOT REQUIRED 

ค. CALIBRATED REFER TO REPORT ง. CALIBRATED VOID IF SEAL BROKEN 

16-1-12. ช้ินส่วนอะไหล่สาํหรับเปล่ียนท่ีซ่ึง IMA ตอ้งการมนัเพื่อใชซ่้อมเคร่ืองมือวดั ควรจะเบิกโดย

หน่วยงานท่ีกาํลงัส่งเคร่ืองมือเสียนั้นมาเพื่อซ่อมและปรับเทียบ ดว้ยเหตุผลใดท่ีทาํใหก้ารปฎิบติัในลกัษณะ

น้ีเป็นการปฎิบติัท่ีดี 

ก. IMA ไม่ไดรั้บอนุญาติใหเ้บิกช้ินส่วนอะไหล่สาํหรับซ่อมทาํ 

ข. เรือมีงป.ซ่อมทาํมากกวา่ IMA 

ค. ตามปกติแลว้ เรือไดช้ิ้นส่วนอะไหล่เร็วกวา่มาก 

ง. มนัดูเหมือนวา่ ช่างประจาํเรือจะไดรั้บช้ินส่วนอะไหล่ท่ีถูกตอ้ง 

16-1-13. เม่ือไม่มีการแต่งตั้งผูซ่้อมบาํรุงเพื่อทาํหนา้ท่ีซ่อมเคร่ืองมือวดั จะตอ้งส่งรายการอะไรควบคู่ไปกบั

เคร่ืองมือวดัไปยงัศูนยซ่์อมและปรับเทียบ 

ก. ตวัเคร่ืองและสาย   ข. all accessory 
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ค. มาตรฐานท่ีใชใ้นการปรับเทียบ  ง. ส่งเฉพาะเคร่ืองเท่านั้น 

16-1-14. สภาพแวดลอ้มเช่นไรท่ีสามารถใชเ้ก็บเคร่ืองมือวดัได ้

ก. อากาศแห้ง    ข. มืด และเปียก 

ค. ความช้ืนสูงและอุณหภูมิตํ่า  ง. ความช้ืนตํ่าและอุณหภูมิสูง 

16-1-15. ในพื้นท่ีสาํหรับเก็บของในเรือ ควรจะใชอ้ะไรผูกรัดเคร่ืองมือวดัให้อยูก่บัท่ี 

ก. ชุดเขม็ขดัสปริง (Set clasp springs) ข. สายผูกยดึติดกบัพืน้ (Tie down cord ) 

ค. สายเหล็กกลา้ (Steel straps )  ง. สายรัดแบบในรถยนต ์

16-1-16. ระบบอะไรท่ีเราใชใ้นการจดัหาความเป็นมาตราฐานกลบัคืนมา และการจดัตารางของเคร่ืองมือวดั

ไปใหศู้นยป์รับเทียบ 

ก. MDCC    ข. SCLSIS 

ค. METER    ง. MEASURE 

16-1-17. Meter card ถูกนาํมาใชใ้นการจดัหาขอ้มูลข่าวสารอะไรท่ีคาํนึงถึงเคร่ืองมือวดั 

ก. การเปล่ียนแปลง   ข. การเพิ่มเติม 

ค. การลบทิ้ง    ง. ถูกทุกข้อ 

16-1-18. การกระทาํใดต่อไปน้ีควรจะถูกจดัประเภทไวเ้ป็นการซ่อมบาํรุงเพื่อป้องกนั(preventive 

maintenance 

ก. การซ้ือเคร่ืองมือวดัตวัใหม่ 

ข. การช้ีชดัถึงอาการเสียของเคร่ืองลงไปถึงระดบัตวัอุปกรณ์ 

ค. การปรับศูนยเ์ซอร์โวหลงัการซ่อม 

ง. การเปล่ียนทรานซิสเตอร์เสีย 

16-1-19. การกระทาํใดต่อไปน้ีจดัไดว้า่เป็นการซ่อมบาํรุงเพื่อแกไ้ข (corrective maintenance) 

ก. การหล่อล่ืนฐานเรดาร์อยา่งเป็นกิจวตัร ข. การตรวจสอบทางกลของชุดแบร่ิงในเบา้มอเตอร์ 

ค. การปรับศูนย์เซอร์โวหลงัการซ่อม ง. การทาํความสะอาดฟิลเตอร์ตามบตัรจ่ายงาน 

16-1-20. การไล่วงจร(Troubleshooting)ในเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์รวมไปถึงการกระทาํใดดว้ย 

ก. การแยกแยะอาการเสีย(Fault isolation) ข. การซ่อมเคร่ือง 

ค. การประเมินผลสมรรถนะของเคร่ือง ง. ถูกทุกขอ้ 

16-1-21. สภาพการทาํงานเร่ิมตน้ของเคร่ืองท่ีติดตั้งใหม่จะถูกอา้งอิงไวเ้ป็น 

ก. ขอ้มูลการปรับศูนย ์   ข. การตรวจคุณสมบติัของโรงงานผูผ้ลิต 

ค. คุณสมบติัการทาํงานพื้นฐาน  ง. คุณสมบติัการทาํงานท่ีคาดหวงัไว ้

16-1-22. ขณะกาํลงัทาํงานกบัเคร่ืองท่ีมีกระแสไฟไหลอยู ่คุณควรจะปฎิบติัตามในขอ้ใด 

ก. ทาํงานลาํพงัคนเดียว   ข. ทาํงานดว้ยมือทั้ง 2 ขา้ง 

ค. กนั หรือแยกตัวคุณออกจากกราวด์ ง. สวมถุงมือหรือยางตลอดเวลา 

16-1-23. ขณะกาํลงัวดัไฟ 300 โวลท ์หรือมากกวา่น้ี ขั้นตอนแรกท่ีควรทาํคือขั้นตอนใด 
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ก. หยุดจ่ายไฟเข้าเคร่ือง    

ข. ต่ออุปกรณ์ทั้งหมดท่ีสามารถเก็บประจุไฟฟ้าไดล้งกราวด ์

ค. ลดัวงจรตวัอุปกรณ์ทั้งหมดท่ีสามารถเก็บประจุได ้

ง. ต่อสายมิเตอร์เขา้จุดท่ีจะวดั 

16-1-24. วสัดุฉนวนในขอ้ใดต่อไปน้ีเหมาะสาํหรับปูโตะ๊ทาํงานโลหะท่ีต่อกราวดแ์ลว้ 

ก. วสัดุฉนวนแห้งๆทีซ่ึ่งไม่มีโฮล หรือตัวนํา 

ข. ผา้เตน้ทท่ี์มีโฮลอยูใ่นตวัผา้ 

ค. วสัดุธรรมชาติท่ีซ่ึงมีตวันาํฝังอยูใ่นเน้ือของมนั  

ง. ไมอ้ดัเปียก 

16-1-25. ก่อนท่ีจะทาํงานกบัวงจรหน่ึงๆ คุณควรใชโ้ปร๊บดิสชาร์จตวัอุปกรณ์ประเภทใด 

ก. ตวัเก็บประจุอยา่งเดียว   ข. หลอดภาพอยา่งเดียว 

ค. ตัวเกบ็ประจุ และ หลอดภาพ  ง. ตวัเหน่ียวนาํ 

16-1-26. ถา้ฟิวส์ 28 โวลท ์6 แอมป์ขาดขั้นตอนการปฎิบติัท่ีถูกตอ้งคือการเปล่ียนใหม่ดว้ยตวัอุปกรณ์ในขอ้

ใด 

ก. ใส่ฟิวส์ท่ีมีค่ามากข้ึนเร่ือยๆจนกวา่จะพบสาเหตุของการโอเวอร์โหลด 

ข. ฟิวส์ทีม่ีอตัรากาํลงัดันและอตัรากระแสเท่าเดิม 

ค. ฟิวส์ท่ีมีอตัรากาํลงัดนัตํ่ากวา่ฟิวส์ตวัท่ีขาด 20% 

ง. ลวดทองแดง จนกวา่จะพบสาเหตุของการโอเวอร์โหลด 

16-1-27. ก่อนท่ีจะมีการซ่อมคืนสภาพ (overhauled) หรือซ่อมทาํ ควรจะปฎิบติัตามขอ้ควรระวงัเบ้ืองตน้

เก่ียวกบัความปลอดภยัขอ้ใด 

ก. ควรนาํเอาเซอร์กิตเบรคเกอร์มาเปล่ียนแทนฟิวส์ในวงจรท่ีเก่ียวขอ้งทั้งหมด 

ข. สวทิช์จ่ายไฟเมน ควรตดัออกไปชัว่คราว 

ค. ควรจะลอ็คสวทิช์จ่ายไฟไว้ทีต่ําแหน่งเปิดวงจร และแขวนป้าย “ใช้ราชการไม่ได้” 

ง. ไม่มี 

16-1-28. หลงัจากเสร็จงานกบัเคร่ืองแลว้ ใครควรจะเป็นผูเ้อาป้ายทั้งหมดออก 

ก. คนตรวจงาน    ข. หวัหนา้ทีมซ่อม 

ค. สมาชิกคนใดก็ไดใ้นทีมซ่อม  ง. บุคคลผูซ่ึ้งเซ็นตช่ื์อและติดป้าย 

16-1-29. จุดประสงคข์องสายกราวดท่ี์ต่อติดกบัแท่นเคร่ืองของเคร่ืองกาํเนิดไฟฟ้าประจาํเรือคืออะไร 

ก. สร้างความต่างศกัยร์ะหวา่งแท่นเคร่ืองกบัตวัเรือ 

ข. นาํไฟมาใหเ้คร่ืองกาํเนิดในกรณีฉุกเฉิน 

ค. เพ่ือให้มั่นใจว่า เคร่ืองกาํเนิดไฟฟ้าอยู่ทีศั่กย์กราวด์เดียวกนักบัเรือ 

ง. แยกวงจรระหวา่งแท่นเคร่ืองกบัเพาเวอร์ซบัพลายออกจากกนัในกรณีฉุกเฉิน 

16-1-30. ขั้นตอนปฎิบติัขั้นตอนใดต่อไปน้ีท่ีคุณควรนาํไปใชเ้พื่อช่วยใหม้ัน่ใจไดว้า่ กรอบโลหะของ

เคร่ืองมือวดันั้นปลอดภยัต่อการใช ้



เคร่ืองมอืวดั                                                                          อล.กฟก.1   ม.ค.49                                             หนา้ 5  จาก  32 

 

 

ก. จ่ายไฟใหเ้คร่ืองมือวดัอนัน้ีเพื่อทดสอบกราวด ์

ข. ตรวจใหแ้น่ใจวา่เคร่ืองถูกต่อลงกราวดแ์ลว้ 

ค. ทาํใหก้รอบโลหะเป็นฉนวนจากกราวด์ 

ง. ต่อกรอบโลหะทั้งหมดเขา้กบัสายท่ีไม่ไดต่้อกราวด์ร่วม 

16-1-31. การป้องกนัไวก่้อนในขอ้ใดต่อไปน้ีท่ีคุณควรสังเกตุในขณะกาํลงัใชเ้คร่ืองมือวดัวดัค่า 

ก. หลีกเล่ียงจากสนามแม่เหล็กท่ีแรง ข. หลีกเล่ียงจากกระแสท่ีสูงมากเกินไป 

ค. หลีกเล่ียงจากการชอร์คทางกล  ง. ถูกทุกข้อ 

16-1-32. การเคล่ือนท่ีของเข็มมิเตอร์ในโวลทมิ์เตอร์ตวัหน่ึง สามารถชาํรุดไดอ้ยา่งง่ายดายดว้ยกระแสท่ี

มากเกินไปถา้คุณไม่ปฎิบติัตามขั้นตอนปฎิบติัท่ีแน่นอน ในขณะท่ีคุณกาํลงัปรับมิเตอร์เพื่ออานค่าโวลท ์ใน

คร้ังแรกคุณควรปรับ RANGE SWITCH ไวท่ี้  (1)  ยา่นวดัสัมพนัธ์ยา่นใด และต่อจากนั้นเปล่ียนไปไวท่ี้ (2) 

ยา่นวดัสัมพนัธ์ยา่นใด 

ก. (1) สูงสุด (2)  ย่านทีใ่กล้ที่สุดกบัค่ากาํลงัดันทีอ่่านได้ 

ข. (1) สูงสุด (2)  ยา่นท่ีตํ่ากวา่ค่ากาํลงัดนัท่ีอ่านได ้

ค. (1) ตํ่าสุด (2)  ยา่นท่ีใตํ่ากวา่ค่ากาํลงัดนัท่ีอ่านได ้

ง. (1) ตํ่าสุด  (2)  ยา่นท่ีใกลท่ี้สุดกบัค่ากาํลงัดนัท่ีอ่านได ้

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 1A 

คาํถามในขอ้ 33 ใชข้ั้นตอนการปฎิบติัต่างๆในรูปท่ี 1A เป็นขอ้ความประกอบ 

16-1-33. เม่ือคุณวดักาํลงัดนัค่านอ้ยกวา่ 300 โวลท ์คุณจะทาํตามลาํดบัใด 

ก. ABCD    ข. BCDA 

ค. CADB    ง. DCBA 

16-1-34. การวดัน้ีเกิดข้ึนไม่บ่ยนกัในการซ่อมบาํรุงเพื่อป้องกนั หรือซ่อมบาํรุงเพื่อแกไ้ขหรือการวดั

(ทดสอบ) เราะตอ้งมีดารบดักรีออก ตามปกติแลว้จะใชก้ฎของโอห์มเพื่อหาค่าน้ี 

ก. กระแส    ข. ค่าเหน่ียวนาํ 

ค. ค่าความตา้นทาน   ง. ค่าเก็บประจุ 

16-1-35. ค่าน้ีเป็นค่าท่ีมีประโยชน์ท่ีช่วยในการหาตาํแหน่งท่ีเสีย(อาการขดัขอ้ง) ในช่วงระหวา่งการซ่อม

บาํรุงเพื่อแกไ้ข แต่ไม่สามารถทาํไดใ้นขณะท่ีมีไฟจ่ายเขา้เคร่ือง คู่มือช่างบางฉบบัจะมีตารางท่ีแสดงจุด

ทดสอบ(TEST POINT) สาํหรับการวดั 

ก. กระแส    ข. ค่าเหน่ียวนาํ 

A  เอามือขา้งหน่ึงของคุณใส่ไวใ้นกระเป๋า หรือไขวไ้วข้า้งหลงัคุณ 

B  หยดุจ่าายไฟเขา้เคร่ือง 

C  ต่อกราวดมิ์เตอร์เขา้กบักราวดเ์คร่ือง 

D  นาํเอาสายมิเตอร์ไปจ้ีเขา้ท่ีจุดทดสอบ (TEST POINT) ; เลือกขั้วบวกหรือลบ 
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ค. ค่าความต้านทาน   ง. ค่าเก็บประจุ 

16-1-36. การวดัน้ีแสดงความแรงของไดอิเล็กทริค และสามารถนาํค่าน้ีไปหาเพาเวอร์แฟคเตอร์(ปัจจยักาํลงั

งาน)ได ้

ก. กระแส    ข. ค่าเหน่ียวนาํ 

ค. ค่าความตา้นทาน   ง. ค่าเกบ็ประจุ 

16-1-37. การวดัน้ีเป็นการวดัท่ีถูกนาํไปใชไ้ม่บ่อยนกัในช่วยระหวา่งการหาจุดเสีย (Troubleshooting) 

สามารถนาํมนัมาใชไ้ดโ้ดยการใชบ้ริดจ ์หรือเคร่ืองมืออยา่งอ่ืนอีกท่ีไดถู้กออกแบบมาอยา่งเนน้ๆใหว้ดั

ปริมาณอยา่งอ่ืนแทน อยา่งไรก็ตามถา้มีตารางแปลงค่าก็สามารถทาํได ้

ก. กระแส    ข. ค่าเหน่ียวนํา 

ค. ค่าความตา้นทาน   ง. ค่าเก็บประจุ 

16-1-38. เพาเวอร์แฟคเตอร์(ปัจจยัพลงังาน) เป็นการแสดงอยา่งหน่ึงของการสูญเสียท่ีเกิดจากสาเหตุใด 

ก. กาํลงัดนัมากเกินไป   ข. การดูดกลืนของไดอิเล็กทริค 

ค. กระแสร่ัว    ง. ถูกทั้ง  ข.  และ  ค. 

16-1-39. เราสามารถนาํเอา WHEATSTONE BRIDGE มาใชว้ดัปริมาณอะไรไดอ้ยา่งเท่ียงตรงแม่นยาํ 

ก. กาํลงัดนั    ข. กระแส 

ค. อิมพีแดนซ์    ง. ความต้านทาน 

16-1-40. ในบริดจค์วามตา้นทาน ดี.ซี.  Rx มีคาเท่าใด 

ก. 42  โอห์ม    ข. 400  โอห์ม 

ค. 420  โอห์ม    ง. 4200  โอห์ม 

16-1-41. ในบริดจค์วามตา้นทาน เอ.ซี.  Rx มีคาเท่าใด 

ก. 25  โอห์ม    ข. 250  โอห์ม 

ค. 2500 โอห์ม    ง. 25000  โอห์ม 

16-1-42. ในวงจรเก็บบริดจป์ระจุ  Cx มีค่าเท่าไร 

ก. 25 ไมโครฟารัด   ข. 117 ไมโครฟารัด 

ค. 256  ไมโครฟารัด   ง. 1178  ไมโครฟารัด 

16-1-43. กาํลงังาน ดี.ซี. มีหน่วยเป็นอะไร 

ก. วตัต์     ข. ฟารัด 

ค. แอมแปร์    ง. เฮนร่ี 

16-1-44. กาํลงังาน(เพาเวอร์) ในวงจรความถ่ีออดิโอ(เสียง) มีหน่วยเป็นอะไร 

ก. เดซิเบล (dB) เท่านั้น   ข. เดซิเบลท่ีอา้งอิงท่ี 1 มิลลิวตัต ์(dBm) เท่านั้น 

ค. ทั้ง dB  และ dBm   ง. โวลทย์นิูต (Va) 

16-1-45. คาํวา่ “เบล”เป็นหน่วยวดัอยา่งหน่ึงท่ีใชก้บั กาํลงัดนั กระแส หรือกาํลงังาน(เพาเวอร์) ท่ีซ่ึง

เปรียบเทียบกบัค่าต่างๆของวงจรในขอ้ใด 
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ก. อนิพุท กบั เอาท์พุท   ข. เอาทพ์ุท กบั การอา้งอิง 

ค. กาํลงัดนั กบั กาํลงังาน (เพาเวอร์) ง. กระแส กบั กาํลงังาน(เพาเวอร์) 

16-1-46. อะไรคือความสัมพนัธ์ระหวา่งค่าต่างๆของ เบล กบั ค่าต่างๆของเดซิเบล 

ก. ค่าเบลเป็น 2 เท่าของค่าเดซิเบล  ข. ค่าเดซิเบลเป็น 2 เท่าของเบล 

ค. ค่าเบลเป็น1 ใน 10 เท่าของค่าเดซิเบล ง. ค่าเดซิเบลเป็น 1 ใน 10  เท่าของเบล 

16-1-47. อะไรคือการเพิ่มอยา่งสอดคลอ้งในหน่วย dBm ในแต่ละคร้ังท่ีกาํลงังาน(เพาเวอร์)เพิ่มข้ึน 1 เท่า 

ก.  + 1 dBm    ข. + 2 dBm 

ค. + 3 dBm    ง. + 10 dBm 

16-1-48. แอมป์มิเตอร์แบบเช่ือมต่อ (คบัเปอร์)ทางความร้อน ใชส้าํหรับวดัปริมาณใดต่อไปน้ี 

ก. กระแส RF    ข. กระแส AF 

ค. กระแสมอเตอร์   ง. กระแสเจนเนอเรเตอร์ 

16-1-49. โบโรมิเตอร์ (Bolometer) เป็นเพาเวอร์มิเตอร์อยา่งหน่ึงท่ีซ่ึงวดักาํลงังาน(เพาเวอร์)ในพิกดัความถ่ี

ท่ีแน่นอน โบโรมิเตอร์ใชว้ธีิใดต่อไปน้ีในการวดัค่ากาํลงังาน(เพาเวอร์) 

ก. เป็นบาร์เรคเตอร์ตวัหน่ึงท่ีคอยดีเทคการเพิ่มข้ึนต่างๆของกาํลงังาน(เพาเวอร์เม่ือความ 

ตา้นทานของมนัลดลง 

ข. เป็นตวัเทอร์มิสเตอร์ตวัหน่ึงท่ีคอยดีเทคการเพิ่มข้ึนต่างๆของกาํลงังาน(เพาเวอร์)เม่ือความ

ตา้นทานของมนัลดลง 

ค. ถูกทั้ง ก.  และ  ข. 

ง. กาํลงังาน(เพาเวอร์)วดัไดโ้ดยตรง 

 

 
Figure 1E.-Thermistor bridge. 

คาํถามขอ้ 1.50 ใชรู้ป16.1E เป็นภาพประกอบ 

16-1-50. ในบริดจเ์ทอร์มิสเตอร์  RT-1  กบั  RT-3 ทาํหนา้ท่ีใด 

ก. ชดเชยพลงังงานทีถู่กใช้ไปโดย  RT-2 

ข. ชดเชยต่อการเปล่ียนแปลงทางอุณหภูมิภายนอกท่อนาํคล่ืน 

ค. ควบคุมปริมาณของพลงังาน RF ท่ีประยกุตใ์ห ้RT-2 

ง. ควบคุมอุณหภูมิของท่อนาํคล่ืน 

16-1-51. การท่ีจะวดัอตัราการหมุนของแกนเพลาในเคร่ืองยนต ์คุณควรใชเ้คร่ืองมือชนิดใด 
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ก. แอมป์มิเตอร์    ข. โบโรมิเตอร์ 

ค. แทคโค่มิเตอร์    ง. ไม่มีขอ้ใดถูก 

16-1-52. ในแทคโค่มิเตอร์แบบหอยโข่ง (centrifugal tachometer) ตวัอุปกรณ์ตวัใดท่ีคอยจาํกดัขอบเขตของ

การกระทาํท่ีปกดา้นล่าง(lower collar) ท่ีซ่ึงถูกผลิตข้ึนมาโดยแรงเหวี่ยงจากศูนยก์ลาง (centrifugal force) 

ก. สปริง    ข. เขม็ 

ค. ปกดา้นบน (uper collar)  ง. ปกดา้นล่าง(lower collar) 

16-1-53. พิกดัความเร็วปกติ(ในหน่วย ฟุตต่อนาที) ของเทคฌค่มิเตอร์แบบโครโนเมตริค อยูท่ี่พิกดัใด 

ก. 0 ถึง 30    ข. 0 ถึง 300 

ค. 0 ถึง 3,000    ง. 0 ถึง 30,000 

16-1-54. คุณกาํลงัวดัความเร็วของใบพดัลมดว้ยสโตรบโบสคอปิคแทคโค่มิเตอร์ (stroboscopic 

tachometer) การปรับจุดกระพริบ (แฟลช) ไวท่ี้อตัรา 5 รอบต่อนาที ซ่ึงชา้กวา่ความเร็วของใบพดัลม จะทาํ

ใหใ้บพดัดูเหมือนหมุน (1) ในทิศทางสัมพนัธ์อะไร และ (2) ท่ีความเร็วเท่าใด 

ก. (1) หมุนไปข้างหน้า  (2)  5 รอบ/นาที 

ข. (1) หมุนไปขา้งหนา้  (2)  10 รอบ/นาที 

ค. (1) หมุนไปขา้งหลงั  (2)  10 รอบ/นาที 

ง. (1) หมุนไปขา้งหลงั  (2)  5 รอบ/นาที 

16-1-55. อตัราการกระพริบ(แฟลช) ของสโตรบโบแทคถูกควบคุมโดยวงจรอะไร 

ก. วงจรผลติพลัส์อเิลก็ทรอนิกส์  ข. วงจรหารความถ่ี 

ค. เพาเวอร์ซบัพลาย   ง. วงจรขยาย 

16-1-56. อตัราการกระพริบ(แฟลช) ของสโตรบโบแทคมีผลกระทบต่ออายกุารใชง้านท่ีคาดหมายไวข้อง

มนั อายกุารใชง้านของหลอดสโตรบโบแทคนานก่ีชัว่โมง 

ก. 15 ถึง 24    ข. 25 ถึง 49 

ค. 50 ถึง 99    ง. 100 ถึง 250 

16-1-57. มิเตอร์วดัความถ่ีแบบล้ินป่ีสั้น(vibrating-reed frequency meter) เป็นเคร่ืองมือท่ีละเอียดอ่อนและ

บอบบาง และสั่นสะเทือนไม่ไดเ้ลย เหมือนอยา่งเช่นพวกท่ีเก่ียวขอ้งกบัมอเตอร์เจนเนอเรเตอร์ หรือพวกท่ี

เก่ียวขอ้งกบัแผงควบคุมต่างๆ 

ก. ถูก     ข. ผดิ 

16-1-58. ในขณะกาํลงัใชมิ้เตอร์วดัความถ่ีแบบล้ินป่ีสั้น(vibrating-reed frequency meter)จะตอ้งอ่านค่า

อยา่งไร 

ก. อ่านท่ีจอแสดงตวัเลข   ข. อ่านการแสดงค่าท่ีหนา้ปัทม ์

ค. อ่านจากการปรับทางกล  ง. อ่านทีล่ิน้ป่ีอนัทีส่ั่นมากทีสุ่ด 
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16-1-59. แบนดพ์าสฟิลเตอร์ และแบนดรี์เจคฟิลเตอร์ เป็นวงจรท่ีจูนแลว้ท่ีซ่ึงทั้งผา่นและดีดความถ่ีในยา่น

จาํเพาะหน่ึงๆ ในฟิลเตอร์เหล่าน้ี (1) แบนดใ์ดมีอิมพีแดนซ์ต่อกระแสสูงมากท่ีความถ่ีรีโซแนนท ์และ อ(2) 

แบบใดมีอิมพีแดนซ์ต่อกระแสตํ่ามากท่ีความถ่ีรีโซแนนท ์

ก. (1)  ทีจู่นแล้วแบบขนาน (2) ทีจู่นแล้วแบบอนุกรม 

ข. (1)  ท่ีจูนแลว้แบบขนาน (2) ท่ีจูนแลว้แบบขนาน 

ค. (1)  ท่ีจูนแลว้แบบอนุกรม (2) ท่ีจูนแลว้แบบขนาน 

ง. (1)  ท่ีจูนแลว้แบบขนาน (2) ท่ีจูนแลว้แบบขนาน 

16-1-60. เม่ือคุณกาํลงัส่องหาศูนย(์zero beating) จากความถ่ีหน่ึงๆท่ีเราไม่รู้ต่าของมนัดว้ยความถ่ีหน่ึงๆท่ี

ไดม้าจากออสซิลเลเตอร์ความแม่นยาํสูงท่ีปรับเทียบแลว้ท่ีอยูภ่ายในมิเตอร์วดัความถ่ีเฮทโทโรดายน์  เม่ือ

ความถ่ี 2 ความถ่ีตรงกนั มนัจะแสดงผลอยา่งไร 

ก. จุดแสงไฟ 1 จุดบนจอจะทบับนจุดแสงไฟอีกจุดหน่ึง 

ข. เส้นแนวตั้ง 1 เส้นบนจอจะทบัเป็นเส้นเดียวกนักบัอีกเส้นหน่ึง 

ค. โทนเสียง 2 โทนในหูฟังจะมีนํ้าเสียงเท่ากนัท่ีเวลาท่ีซ่ึงลาํดบัอนุกรมของเสียงกร๊ิกเร่ิมตน้ข้ึน 

ง. นํา้เสียงของโทนเสียงจะค่อยๆลดลง และจะถูกแทนทีด้่วยเสียงกร๊ิกทีซ่ึ่งในทีสุ่ดกจ็ะช้าลงหรือ

เงียบหายไปเลย 

 
รูปท่ี 16-1F 

16-1-61. เม่ือคุณกาํลงัใช ้absorption wavemeter วดัความถ่ี คุณสามารถจะทาํใหค่้าท่ีอ่านไดมี้ความแม่นยาํ

เท่ียงตรงสูงสุดไดโ้ดยการคบัปล้ิงอยา่งหลวมๆใหก้บั คอยส์รับอาการ (pickup coil) จนมองเห็นแสงไฟท่ี

จอแสดงติด (1) สวา่งมากนอ้ยอยา่งไร  (2) ภายใตส้ภาวะเรโซแนนทเ์ช่นไร 

ก. (1)  สว่างจ้า (2)  เม่ือถูกจูนไว้ทีค่วามถี่เรโซแนนท์ 

ข. (1)  สวา่งจา้ (2)  เม่ือไม่ไดจู้นไวท่ี้ความถ่ีเรโซแนนท ์

ค. (1)  ติดหร่ี (2)  เม่ือไม่ไดจู้นไวท่ี้ความถ่ีเรโซแนนท ์

ง. (1)  ติดหร่ี (2)  เม่ือถูกจูนไวท่ี้ความถ่ีเรโซแนนท ์

16-1-62. การวดัความถ่ีอยา่งแม่นยาํและเท่ียงตรงในยา่น SHF ตอ้งใชเ้คร่ืองมืออะไรวดั 

ก. Absorption wavemeter  ข. Resonant, cavity-type wavemeter 

ค. Resonant,coaxial-line-type wavemeter ง. ถูกทั้ง ก. และ ข. 

16-1-63. ในมิเตอร์วดัความถ่ีแบบโพรง(cavity wavemeter) การเล่ือนเขม็แทงให้แทงลึกลงไปในโพรงจะ

ทาํใหเ้กิดการเปล่ียนแปลงอยา่งไรของ  (1) ขนาดโพรง และ  (2) ความถ่ีเรโซแนนทข์องโพรงน้ี 

ก. (1) ลดลง  (2)  เพิม่ขึน้   ข. (1) ลดลง  (2)  ลดลง 
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ค. (1) เพิ่มข้ึน  (2)  ลดลง   ง. (1) เพิ่มข้ึน  (2)  เพิ่มข้ึน 

16-1-64. ออสซิลโลสโคปแบบหลอด CRT ถูกนาํมาใชใ้นจุดประสงคใ์ด 

ก. เพื่อวดัพลงังานไมโครเวฟ  ข. เพ่ือวเิคราะห์รูปคล่ืนตามทีม่องเห็น 

ค. เพื่อจดัหาการมอดดูเลททางความถ่ี ง. เพื่อแสดงตาํแหน่งคล่ืนวทิยรุบกวนปลีกยอ่ย 

16-1-65. ซินโครสโคปประกอบดว้ยวงจรใดต่อไปน้ี 

ก. วงจรรีเทรซแบล๊งก้ิง   ข. วงจรขยายย่านกว้าง 

ค. วงจรกระตุน้เส้นกวาด (trigger sweep) ง. ถูกทุกขอ้ 
 

 
แกน X แสดงถึงระยะทางทางแนวนอนของรูปคล่ืน 

แกน Y แสดงถึงระยะทางทางแนวตั้งของรูปคล่ืน 

16-1-66. ตามรูป  (1) เวลาจะตอ้งดูจากแกนใด (2) แอมปลิจูดดูจากแกนใด 

ก. (1) X (2)  X    ข. (1) X (2)  Y 

ค. (1) Y (2)  Y    ง. (1) Y (2)  X 

16-1-67. ออสซิลโลสโคปวดักาํลงัดนัและแสดงทางรูปคล่ืนต่างๆ และยงันาํมนัมาใชว้ดักระแส อุณหภูมิ 

ความเร็วและอตัราเร่งไดด้ว้ย แต่ตอ้งแปลงพวกมนัเป็นอะไรก่อน 

ก. ความร้อน    ข. แสง 

ค. กาํลงัดัน    ง. แรงกดดนั 

16-1-68. Spectrum analyzer ถูกนาํมาใชเ้พื่อแสดงปริมาณอะไร 

ก. แอมปลิจูดภายในองคป์ระกอบความถ่ีแต่ละองคป์ระกอบในวงจรหน่ึงๆ 

ข. สัดส่วนของกาํลงังานภายในองคป์ระกอบความถ่ีแต่ละองคป์ระกอบในสเปคตรัมน้ี 

ค. ความถ่ีต่างๆท่ีผลิตข้ึนมาในวงจรหน่ึงๆ 

ง. ถูกทุกข้อ 

16-1-69. ในขณะท่ีกาํลงัเช็คไดโอดสารก่ึงตวันาํ คุณไดต้ดัสินใจวา่ค่าความตา้นทานไบแอสตรงคือ 60 Ω 

คุณควรจะพิจารณาวา่ไดโอดตวัน้ีดีได ้ถา้ความตา้นทานไบแอสกลบัมีค่าอยา่งนอ้ยท่ีสุดเท่าใด 

ก. 6 Ω     ข. 60 Ω 

ค. 600 Ω    ง. 6,000 Ω 

16-1-70. เม่ือกาํลงัใชอ้อสซิลโลสโคปวดัค่า คริสตอลไดโอด (1) การหกัเหแนวตั้งจะแสแดงอะไร  (2) การ

หกัเหแนวนอนจะแสดงอะไร 

ก. (1)  กระแสคริสตอล  (2)  กาํลงัดันทีป่ระยุกต์ให้กบัไดโอด 
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ข. (1)  กระแสคริสตอล  (2)  กาํลงังานท่ีพฒันาข้ึนมาในไดโอด 

ค. (1)  กาํลงัดนัคริสตอล  (2) กาํลงังานท่ีพฒันาข้ึนมาในไดโอด 

ง. (1)  กาํลงัดนัคริสตอล  (2) กาํลงัดนัท่ีประยกุตใ์หก้บัไดโอด 

16-1-71. เม่ือกาํลงัใชอ้อสซิลโลสโคปวดัค่า ซีเนอร์ไดโอด (1) การหกัเหแนวตั้งจะแสแดงอะไร  (2) การ

หกัเหแนวนอนจะแสดงอะไร 

ก. (1)  กระแสซีเนอร์ (2)  กาํลงัดนัซีเนอร์ 

ข. (1)  กระแสซีเนอร์ (2) กาํลงัดันทีป่ระยุกต์ 

ค. (1)   กาํล-ัดนัท่ีประยกุต ์ (2) กาํลงังานซีเนอร์ 

ง. (1)   กาํลงัดนัท่ีประยกุต ์ (2) กระแสซีเนอร์ 

16-1-72. เม่ือหาจุดเสียวงจรทรานซิสเตอร์ ในขั้นแรกควรเช็คสภาพของวงจรใด 

ก. เคาน์เตอร์    ข. แอมปลิไฟร์ 

ค. ออสซิลเลเตอร์   ง. เพาเวอร์ซับพลาย 

16-1-73. เคร่ืองมือใดต่อไปน้ีใชส้าํหรับเช็คทรานซิสเตอร์เพื่อดูกระแสร่ัวท่ีคอลเลคเตอร์และเกนขยาย

กระแส 

ก. โอทม์มิเตอร์    ข. โวลทมิ์เตอร์ 

ค. วทิสโตนบริดจ ์   ง. ชุดทดสอบสารกึง่ตัวนํา 

16-1-74. เม่ือกาํลงัเช็คกาํลงัดนัไบแอส เบส-อิมิตเตอร์ของทานซิสเตอร์ตวัหน่ึง ควรอ่านค่าดว้ยยา่นการวดั

กาํลงัดนัยา่นใด 

ก. 5 ถึง 20 ไมโครโวลท ์   ข. 50 ถึง 200 มิลลโิวลท์ 

ค. 5 ถึง 20  โวลท ์   ง. 50 ถึง 200  โวลท ์

16-1-75. เม่ือเช็คค่าความตา้นทานท่ีตวัทรานซิสเตอร์ดว้ยโอห์มมิเตอร์ ควรยอมใหก้ระแสสูงสุดใน

ทรานซิสเตอร์ไม่เกินเท่าไร 

ก. 1 mA     ข. 0.1  mA 

ค. 1  uA     ง. 0.1  uA 

 

คําถามชุดที ่2 

16-2-1. ส่วนประกอบเบ้ืองตน้ของ Galvanometer  คือ 

ก. แม่เหล็กถาวรท่ีเคล่ือนท่ีได ้1 ตวั และคอยลท่ี์เคล่ือนท่ีได ้1 ขด 

ข. แม่เหลก็ถาวรประจําที ่1 ตัว และคอยล์ประจําทีต่ายตัว 1 ขด 

ค. แม่เหล็กถาวรประจาํท่ีตายตวั 1 ตวั และคอยลท่ี์เคล่ือนท่ีได ้1 ขด 

ง. คอยลป์ระจาํท่ีตายตวั 1 ขด  และคอยลท่ี์เคล่ือนท่ีได ้1 ขด 

16-2-1. คอยลใ์น Galvanometer หมุนเพื่อให้เกิดการวดักระแส การกระทาํใดต่อไปน้ีเป็นสาเหตุของ

ปฎิกริยาน้ี 

ก. กระแสท่ีกาํลงัไหลในทิศทาง ตรงกนัขา้มผา่นคอยล ์2 ขด 
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ข. การยดืออกของสปริงเส้นผมและอาํนาจแม่เหล็กท่ีผลิตข้ึนมาโดยแม่เหล็กถาวร 

ค. อาํนาจแม่เหล็กท่ีผลิตข้ึนมาโดยกระแสท่ีกาํลงัไหลในคอยลท่ี์เคล่ือนท่ีไดแ้ละการยดืของ 

สปริงเส้นผม 

ง. อาํนาจแม่เหลก็ของแม่เหล็กถาวรกบัอาํนาจแม่เหลก็ที่ผลติขึน้มาโดยกระแสในคอยล์ทีเ่คล่ือนที่

ได้ 

16-2-3. ใน Galvanometer สายริบบิ้นโลหะสัมฤทธ์ิ-ฟอสเฟอร์ (phosphor- bronze ribbon) ทาํหนา้ท่ีอะไร 

ก. จัดหาเส้นทางตัวนํา(เส้นทางนํากระแส) จากวงจริงทีก่าํลงัถูกตรวจสอบนีไ้ปยงัคอยล์ 

ข. ปฎิสังขรณ์(จดัใหม่) คอยลใ์หก้ลบัไปอยูต่าํแหน่งเดิม 

ค. ยอมใหค้อยลค์ดเค้ียวได ้

ง. ถูกทุกขอ้ 

16-2-4. ใน Galvanometer ตวัอุปกรณ์ใดเป็นตวัแสดงค่าของกระแสท่ีกาํลงัถูกวดั 

ก. เขม็     ข. แสง กบั กระจก 

ค. ถูกทั้ง ก.  และ ข.   ง. จอแสดงตวัเลขเป็นหลกัๆ 

16-2-5. สายริบบิ้นโลหะสัมฤทธ์ิ-ฟอสเฟอร์ (phosphor- bronze ribbon) ทาํหนา้เหมือนตวัอุปกรณ์ใดใน 

D'Arsonval meter 

ก. สปริงเส้นผม (Hairspring)   

ข. คอยลท่ี์เคล่ือนท่ีได ้(Movable coil) 

ค. แกนเหล็กอ่อนคงท่ีตายตวั(Fixed iron core) 

ง. แม่เหล็กถาวร 

16-2-6. ทิศทางท่ีเขม็ของมิเตอร์แบบ D'Arsonval meter เคล่ือนท่ี ข้ึนอยูก่บัคุณสมบติัอะไรท่ีประยกุตใ์หก้บั

คอยล ์

ก. เฟส     ข. ข้ัว 

ค. ความถ่ี    ง. แอมปลิจูด 

16-2-7. การเคล่ือนท่ีของเขม็มิเตอร์แบบ D'Arsonval meter จะถูกกระตุก (damped) เพื่อป้องกนัไม่ให้

สภาวะใดเกิดข้ึน 

ก. การอ่านค่าโดยเข็มยงัส่ันไม่หยุดน่ิง ข. การอ่านค่าท่ีไม่อยูก่บัร่องกบัรอย 

ค. การอ่านค่าท่ีอยูก่บัร่องกบัรอยท่ีแยม่าก ง. การอ่านค่าท่ีอยูก่บัร่องกบัรอยท่ีดีมาก 

16-2-8. นํ้าหนกัของชุดคอยลท่ี์เคล่ือนท่ีได ้และชนิดของแบร่ิงท่ีใชใ้น D'Arsonval meter คือปัจจยัต่างๆซ่ึง

มีผลต่อคุณสมบติัใดบา้งของมิเตอร์ 

ก. ความเท่ียงตรงแม่นยาํ และความเป็นเชิงเส้นของสเกลมิเตอร์ 

ข. ปริมาณของแรงร้ังท่ีตอ้งการของสปริงเส้นผม 

ค. กระแสสูงสุดท่ีสามารถวดัได ้

ง. ความไว 
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16-2-9. สาํหรับมิเตอร์ท่ีอ่านค่าไดอ้ยา่งเป็นเชิงเส้น หนา้ท่ีของมนัจะถูกแบ่งออกเป็นพลู(เซ็กเมน้ท)์ 

เท่าๆกนั รูปโฉมของมิเตอร์แบบใดท่ีทาํใหส่ิ้งน้ีเป็นไปได ้

ก. ข้ัวที่หักมุม( curved poles) ของแม่เหลก็ถาวร 

ข. แบร่ิงท่ีข้ึนรูปพรรณ( jeweled bearings) ในการเคล่ือนท่ีของมิเตอร์ 

ค. คอยลเ์ขตท่ีเพิ่มเขา้มาในวงจรมิเตอร์ 

ง. เขม็มิเตอร์ท่ีเบาๆและยาว 

16-2-10. จุดประสงคข์องกาารแบ่งกระแส(shunt) ในดี.ซี แอมป์มิเตอร์ คืออะไร 

ก. เพื่อลดความไวของมิเตอร์ 

ข. เพื่อเพิ่มความเป็นเชิงเส้นของการเคล่ือนท่ีของมิเตอร์ 

ค. เพ่ือเพิม่พกิดักระแสของมิเตอร์ 

ง. เพื่อลดการกระตุก(damping) 

16-2-11. D'Arsonval meter เฉพาะงานตวัหน่ึงมีการอ่านค่ากระแสเตม็สเกลท่ี 1 มิลลิแอมแปร์ ถา้จะให้

มิเตอร์ตวัน้ีอ่านค่า 100  มิลลิแอมแปร์เตม็สเกล จะตอ้งใชต้วัอุปกรณ์ใดเพิ่มเขา้มา 

ก. ตวัตา้นทานค่าตํ่า 1 ตวัใส่เขา้มาอนุกรมกบัจุดต่อของมิเตอร์ (meter terminals) 

ข. ตวัตา้นทานค่าสูง 1 ตวัใส่เขา้มาอนุกรมกบัจุดต่อของมิเตอร์ (meter terminals) 

ค. คอยลท่ี์เคล่ือนท่ีไดท่ี้มีเส้นผา่ศูนยก์ลางท่ีมากข้ึน 1 ตวั 

ง. ตัวต้านทานค่าทีถู่กต้อง 1 ตัว ใส่เข้ามาขนานกบัจุดต่อจองมิเตอร์ 

16-2-12. การวดัค่า  10  มิลลิแอมแปร์ ดว้ยการเคล่ือนท่ีของเขม็มิเตอร์แบบ ดาร์สันวอล  1 มิลลิแอมแปร์ 

จะตอ้งเพิ่มค่าความตา้นทานแบ่งกระแสเขา้มาอีก 1 ตวั เพื่อแบ่งค่า(ทดค่า) 9 มิลลิแอมแปร์ ค่าสูงสุดของ

กระแสค่าเท่าไรท่ีจะไหลผา่นตลอดการเคล่ือนท่ีของมิเตอร์ตวัน้ี 

ก. 1 มิลลิแอมแปร์   ข. 3 มิลลิแอมแปร์ 

ค. 6 มิลลิแอมแปร์   ง. 9 มิลลแิอมแปร์ 

16-2-13. ในการเคล่ือนท่ีของเขม็มิเตอร์ ไดมี้การนาํเอาแถบแบ่งกระแส (shunt strips)ท่ีมีสมัประสิทธ์

อุณหภูมิเป็นศูนยม์าใชแ้ทนตวัตา้นทานคาร์บอนแบบธรรมดาเพราะเหตุผลใด 

ก. เพราะตวัตา้นทานคาร์บอนแบบธรรมดาทาํใหเ้กิดสนามแม่เหล็กรบกวน 

ข. เพราะตวัตา้นทานคาร์บอนแบบธรรมดาตวัใหญ่เกินไป 

ค. เพราะตวัตา้นทานคาร์บอนแบบธรรมดาไม่สามารถรับมือกบัการเปล่ียนแปลงของกระแสได ้

ง. เพราะตัวต้านทานคาร์บอนแบบธรรมดาจะได้รับผลกระทบจากความร้อนอนัเน่ืองมาจาก

กระแสที่ทาํให้ค่าทีอ่่านได้แปรเปลีย่นไป 

16-2-14. ขอ้พิจารณาขอ้หน่ึงในการเลือกค่าของตวัตา้นทานแบ่งกระแส คือ การแสดงค่าของมิเตอร์ควรจะ

อยูท่ี่กลางสเกล และปัจจยัใดต่อไปน้ีเป็นขอ้พิจารณาอีกอนัหน่ึง 

ก. การสวทิซ์ของมิเตอร์จะง่ายข้ึนสาํหรับการหกัเห(ช้ี) ท่ีกลางสเกล 

ข. การสร้างเกราะป้องกนั(shielding ) การรบกวนทางแม่เหล็กจะดีท่ีสุดตรงบริเวณกลางสเกล 

ค. การโหลดตํ่าสุดจะอยูแ่ถวๆกลางสเกล 
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ง. มิเตอร์จะถูกปกป้องจากกระแสกระเพ่ือมทีเ่หนือความคาดหมาย 

16-2-15. พิกดักระแสในขอ้ใดท่ีคุณควรใชมิ้เตอร์แบบท่ีมีตวัแบ่งกระแสภายใน 

ก. 1 – 10 แอมป์    ข. 11 – 30 แอมป์ 

ค. 1 – 50 แอมป์    ง. ถูกทุกข้อ 

 
คาํถามขอ้ 2.16 – 2.19 ใชรู้ปดา้นบนเป็นภาพประกอบ มิเตอร์ในวงจรน้ีถูกออกแบบมาสาํหรับค่าสูงสุด 

.001 แอมแปร์ และมีความตา้นทานภายในค่า 10 Ω คุณกาํลงัหาค่าความตา้นทานแบ่งกระแสท่ีตอ้งการ

สาํหรับวกักระแสค่า 5 แอมแปร์ 

16-2-16. กาํลงัดนัตกคร่อมคอยลมิ์เตอร์เท่ากบัก่ีโวลท ์

ก. 0.01 โวลท์    ข. 0.005 โวลท ์

ค. 0.0001 โวลท ์    ง. 0.0005 โวลท ์

16-2-17. กาํลงัดนัตกคร่อมตวัตา้นทานแบ่งกระแสมีก่ีโวลท ์

ก. 0.01 โวลท์    ข. 0.005 โวลท ์

ค. 0.0001 โวลท ์    ง. 0.0005 โวลท ์

16-2-18. เม่ือเขม็มิเตอร์ถูกหกัเหเตม็สเกล และกาํลงัวดั 5 แอมแปร์ ค่าสูงสุดของกระแสท่ีไหลผา่นตวั

ตา้นทานแบ่งกระแสเท่ากบัก่ีโวลท ์

ก. 0.010 แอมป์    ข. 490 แอมป์ 

ค. 4.999 แอมป์    ง. 5 แอมป์ 

16-2-19. ค่าโดยประมาณของตวัตา้นทานแบ่งกระแสมีค่าเท่าไร 

ก. 0.001 โอหม ์    ข. 0.002 โอหม์ 

ค. 0.003 โอหม ์    ง. 0.004 โอหม ์

16-2-20. การจดัรูปแบบของการเปล่ียนยา่นวดัแบบง่ายๆสาํหรับมิเตอร์วดักระแสเป็นท่ีพึงพอใจนอ้ยกวา่

วธีิการเปล่ียนยา่นวดัในรูปแบบอ่ืนเน่ืองจากเหตุผลใด 

ก. มิเตอร์อาจเสียหายไดเ้ม่ือกระแสเส้นทาง(line current) ไหลผา่นมิเตอร์ชัว่ขณะ 

ข. ความต้านทานที่หน้าสัมผัสต่างๆอาจเป็นต้นเหตุของการอ่านค่าไม่ถูกต้อง 

ค. ถูกทั้ง  ก.  และ  ข.  

ง. ตวัตา้นทานอาจเสียได ้
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Figure 2-Ammeter connections. 

16-2-21. ในรูปน้ี มีแอมป์มิเตอร์ 5 ตวั ท่ีติอกบัวงจรความตา้นทาน ทั้ง 5 ตวัมีตวัใดบา้งท่ีต่ออยา่งถูกตอ้ง 

ก. E  ตวัเดียวเท่านั้น   ข. A และ E 

ค. A และ C    ง.  A,B และ  D 

16-2-22. อะไรท่ีน่าจะเป็นผลจากการต่อแอมป์มิเตอร์(หรือมิลลิแอมป์มิเตอร์) ขนานกบัแหล่งจ่ายกาํลงัดนั

หรือตวัอุปกรณ์หน่ึงๆในวงจร 

ก. มิเตอร์จะไหม้แล้วอ่านค่าไม่ได้เลย ข. ค่าท่ีอ่านไดสู้งกวา่ปกติ 

ค. ค่าท่ีอ่านไดต้ํ่ากวา่ปกติ   ง. อ่านเหมือนปกติ 

 
Figure 2C.-Series-parallel circuit. 

คาํถามขอ้ 2.23 และ 2.24 ใชรู้ป 2C เป็นภาพประกอบ 

16-2-23. ในการวดักระแสสุทธิของวงจร คุณควรจะตอ้งตดัวงจรเพื่อต่อแอมป์มิเตอร์ 1 ตวั เขา้ท่ีจุดใด 

ก. ทีจุ่ด A เท่าน้ัน   ข. จุด  B หรือจุด  C 

ค. จุด  C ,D หรือจุด E   ง. จุด  A ,B  หรือจุด F 

16-2-24. การจะวดักระแสท่ีไหลผา่นเฉพาะ R2 เท่านั้น คุณควรตดัตรงจุดใดเพื่อต่อแอมป์มิเตอร์ 

ก. จุด  A    ข. จุด  B 

ค. จุด  C    ง. จุด  F 

16-2-25. ความไวของมิเตอร์กาํหนดมาจากปริมาณของกระแสท่ีตอ้งการโดยคอยลข์องแอมป์มิเตอร์เพื่อ

จดัหาการหกัเหเตม็สเกลใหเ้ขม็มิเตอร์ คอยลข์องแอมป์มิเตอร์ตอ้งการค่ากระแสในปริมาณเท่าใดเพื่อให้

ความไวสูงสุด 

ก. 1  มิลลิแอมป์    ข. 10  มิลลิแอมป์ 

ค. 100ไมโครแอมป์   ง. 500ไมโครแอมป์ 

16-2-26. วงจรต่างๆในแอมป์มิเตอร์ความไวตํ่าท่ีถูกใชเ้กิดมีอาการถูกโหลด คาํพูดใดต่อไปน้ีอธิบายถึงการ

โหลดของวงจร 
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ก. วงจรแอมป์มิเตอร์ไม่ไดเ้รียกกระแสจากวงจรท่ีกาํลงัถูกวดัเลย 

ข. วงจรแอมป์มิเตอร์เรียกกระแสตํ่าสุดจากวงจรท่ีกาํลงัถูกวดั 

ค. วงจรแอมป์มิเตอร์เรียกกระแสจากวงจรทีก่าํลงัถูกวดัมากเกนิไป 

ง. วงจรแอมป์มิเตอร์เหน่ียวนาํกระแสลงในวงจรท่ีกาํลงัถูกวดั 

16-2-27. วงจรอิเล็กทรอนิกส์วงจรใดต่อไปน้ีท่ีทาํใหก้ารใชมิ้เตอร์ท่ีมีความไวตํ่ามีผลต่อการโหลดมากท่ีสุด 

ก. วงจรกาํลงังานสูง   ข. วงจรกระแสตํ่า 

ค. วงจรกระแสสูง   ง. วงจรกาํลงัดนัสูง 

16-2-28. D'Arsonval meter แบบเบ้ืองตน้ท่ีใชว้ดักาํลงัดนัโดยการต่อคอยลมิ์เตอร์ของตวัมนัเองเขา้กบั  (1) 

ตวัอุปกรณ์ประเภทใด และ (2) จดัรูปวงจรในลกัษณะใด 

ก. (1) ตัวต้านทานทวคูีณ  (2) อนุกรม ข. (1) ตวัตา้นทานทวคูีณ  (2) ขนาน 

ค. (1) ตวัเก็บประจุ (2) ขนาน  ง. (1) ตวัเก็บประจุ (2) อนุกรม 

16-2-29. ในโวลทมิ์เตอร์ การเคล่ือนท่ีของเขม็มิเตอร์ D'Arsonval  ถูกทาํใหข้ยบัไป-มาไดด้ว้ยการกระทาํ

ทางไฟฟ้าประเภทใด 

ก. กาํลงังาน (เพาเวอร์)   ข. กาํลงัดนั 

ค. กระแส    ง. การนาํกระแส 

16-2-30. ในโวลทมิ์เตอร์ตวัหน่ึง สเกลของมิเตอร์ถูกปรับเทียบดว้ยคุณสมบติัทางไฟฟ้าประเภทใด 

ก. กาํลงังาน (เพาเวอร์)   ข. กาํลงัดัน 

ค. กระแส    ง. การนาํกระแส 

16-2-31. ในการหาค่าสุทธิของตวัตา้นทานอนุกรมตามความตอ้งการเพื่อขยายยา่นวดัของโวลทมิ์เตอร์

เพิ่มข้ึนอีก คุณจะตอ้งรู้ค่ากระแสท่ีทาํใหก้ารหกัเหเตม็สเกลของเขม็มิเตอร์ และค่าอะไรอยา่งอ่ืนอีก 

ก. กาํลงัดนัท่ีประยกุตต์ ํ่าสุด  ข. กาํลงัดันที่ประยุกต์สูงสุด 

ค. กระแสท่ีประยกุตสู์งสุด  ง. กระแสท่ีประยกุตต์ ํ่าสุด 

16-2-32. มิเตอร์ของคุณมี 4 ยา่นวดั คือ 1 V 10 V 100 V และ 1000 V การท่ีเราจะวดัค่ากาํลงัดนัท่ีเรายงัไม่รู้

ค่าเลยในวงจรขยายวงจรหน่ึง แรกสุดเลยคุณควรเลือกตั้งไงท่ี้ยา่นวดัใด 

ก. 1 V     ข. 10 V 

ค. 100 V    ง. 1000 V 

16-2-33. วงจรชนิดใดต่อไปน้ีจะไดรั้บผลกระทบจากการโหลดของโวลทมิ์เตอร์มากท่ีสุด 

ก. กาํลงัดนัตํ่า    ข. ความต้านทานตํ่า 

ค. ความต้านทานสูง   ง. กระแสสูง 

16-2-34. โวลทมิ์เตอร์ตวัหน่ึงท่ีมีการเคล่ือนท่ีของเขม็ 10 uA มีความไวก่ีโอห์มต่อโวลท ์

ก. 1,000     ข. 10,000 

ค. 100,000    ง. 1,000,000 

16-2-35. เมกเกอร์ถูกนาํมาใชง้านอยา่งกวา้งขวางในจุดประสงคใ์ด 
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ก. เช็คกาํลงัดนั    ข. เช็คการต่อถึงกนั 

ค. เช็คความต้านทานของฉนวน  ง. วดัความตา้นทานของตวัอุปกรณ์ 

16-2-36. ก่อนท่ีจะวดัค่าความตา้นทานใหไ้ดเ้ท่ียงตรงแม่นยาํดว้ยโอห์มมิเตอร์ ควรจะปรับอะไรท่ีมิเตอร์

ก่อน 

ก. กาํลงัดนัเป็นศูนย ์   ข. ความต้านทานเป็นศูนย์ 

ค. กาํลงัดนัสูงสุด   ง. ความตา้นทานสูงสุด 

16-2-37. เม่ือนาํเอาสายวดัของโอห์มมิเตอร์ทั้ง 2 เส้นมาวดัคร่อมตวัตา้นทาน 1 ตวั ความตา้นทานตวัน้ีจะ

ถูกเพิ่มเขา้มาเป็นค่าความตา้นทานคอยลอ์นุกรมภายใน เขม็ของมิเตอร์ตวัน้ีจะหกัเหไปทางซา้ยของ

ตาํแหน่งเตม็สเกลของมนั ซ่ึงเป็นการแสดงค่าในหน่วยโอห์มของตวัตา้นทานท่ีเรากาํลงัวดั เหตุผลใด

ต่อไปน้ีอธิบายวา่ทาํไมเขม็จึงขยบัไปนอ้ยกวา่ตาํแหน่งเต็มสเกลไดถู้กตอ้ง 

ก. เพราะกาํลงัดนัในวงจรมิเตอร์ มากกวา่ กาํลงัดนัเตม็สเกล 

ข. เพราะกระแสในวงจรมิเตอร์ มากกวา่ กระแสเตม็สเกล 

ค. เพราะกระแสในวงจรมิเตอร์ น้อยกว่า กระแสเต็มสเกล 

ง. เพราะกาํลงัดนัในวงจรมิเตอร์ นอ้ยกวา่ กาํลงัดนัเตม็สเกล 

16-2-38. สวทิช์เลือกยา่นวดัของโอห์มมิเตอร์ตั้งไวท่ี้  Rx100 เขม็มิเตอร์ช้ีท่ี 850 ค่าจริงๆของตวัตา้นทานคือ 

ก. 8.5 KΩ    ข. 85 KΩ 

ค. 850 KΩ    ง. 8.5 MΩ 

 

 

 

 

 

 

16-2-39. คุณกาํลงัวดัตวัตา้นทานดว้ยการปรับตั้งยา่นวดัยา่นต่างๆเหมือนในรูป สภาวะใดใน 3 สภาวะตาม

รูป จะทาํใหป้ริมาณกระแสไหลผา่นวงจรคอยลข์องมิเตอร์สูงสุด 

ก. A     ข. B 

ค. C     ง. ไม่มีเพราะพวกมันมีกระแสเท่ากนัหมด 

16-2-40. ตาํแหน่งใดบนสเกลมิเตอร์เป็นส่วนท่ีอ่านค่าความตา้นทานไดแ้ม่นยาํท่ีสุด 

ก. ดา้นซา้ยสุดของสเกล 

ข. ด้านขวาสุดของสเกล 

ค. คร่ึงทางระหวา่งดา้นซา้ยสุดกบัก่ึงกลางสเกล 

ง. แถวๆก่ึงกลางสเกล 

16-2-41. โอห์มมิเตอร์ธรรมดาไม่เหมาะสาํหรับการวดัความตา้นทานของฉนววนเพราะอะไร 

ก. กาํลงัดนัจะถูกนาํแสดงข้ึนในตวันาํต่างๆท่ีต่ออยูก่บัวสัดุฉนวนท่ีเรากาํลงัวดั 

สเกลต่างๆของยา่นการวดั และค่าความตา้นทานต่างๆ 

สเกลยา่นวดั   ค่าความตา้นทาน 

A. Rx1    50 KΩ 

B. Rx10    500 KΩ 

C. Rx100   5 MΩ 
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ข. ค่าความต้านทานฉนวนมีค่ามากเกนิไปสําหรับโอห์มมิเตอร์ 

ค. กระแสโอห์มมิเตอร์จะทาํใหว้สัดุฉนวนเสียหาย 

ง. ความเท่ียงตรงแม่นยาํของโอห์มมิเตอร์ตํ่าเกินไปสาํหรับการวดัความตา้นทานฉนวน 

 
16-2-42. ในวงจรเมกเกอร์ ตวัอุปกรณ์ใดเป็นตวัป้องกนักระแสร่ัวไหลไม่ใหมี้ผลกระทบต่อการวดัค่า 

ก. แหวนกนั (Guard ring)  ข. เจนเนอเรเตอร์ 

ค. ตวัตา้นทาน R3   ง. คอยล ์

16-2-43. เม่ือใชเ้มกเกอร์วดัค่าความตา้นทานท่ีไม่รู้ค่า การกระทาํใดของวงจรท่ีทาํใหเ้ข็มมาหยดุอยูท่ี่ค่า

ความตา้นทานท่ีถูกตอ้ง 

ก. กระแสท่ีไหลในคอยล ์A 

ข. กระแสท่ีไหลในคอยล ์B 

ค. ปฎกิริยาซ่ึงกนัและกนัระหว่างกระแสในคอยล์ A และคอยล์ B 

ง. ปฎิกริยาซ่ึงกนัและกนัระหวา่งสปริงเหน่ียวของมิเตอร์ กบั กระแสในคอยล ์A 

16-2-44. เมกเกอร์ใชก้าํลงัดนัไฟสูงในการเช็คการร่ัวของฉนวนในยา่นเมกกะโอห์ม แหล่งจ่ายกาํลงัดนัน้ี

คืออะไร 

ก. แบตเตอร่ี    ข. ไฟ AC ของเรือ 

ค. ไฟ DC ของเรือ   ง. DC เจนเนอเรเตอร์แบบป่ันด้วยมือ 

16-2-45. เมกเกอร์ท่ีใชต้ามกองเรือมีอตัรากาํลงัดนัสูงสุดเท่าไร 

ก. 500 โวลท์    ข. 700 โวลท ์

ค. 1000 โวลท ์    ง. 2500 โวลท ์

16-2-46. เม่ือใชเ้มกเกอร์วดัค่าความตา้นทานสายไฟฟ้าเส้นหน่ึง ค่าท่ีอ่านไดอิ้นฟินิตีหมายถึงอะไร 

ก. มิเตอร์ตวัน้ีเสีย   ข. สานเส้นน้ีซ๊อต 

ค. สายเส้นน้ีลงกราวด ์   ง. ค่าความต้านทานค่านีสู้งเกินทีจ่ะระบุค่าได้ 

16-2-47. เมกเกอร์จะไดรั้บการป้องกนัจากอตัรากาํลงัดนัเอาทพ์ุทท่ีสูงเกินไปของมนัดว้ยการกระทาํใด 

ก. การคายประจุของแบตเตอรร่ีจาํกดักาํลงัดนัน้ีไว ้

ข. ความตึงของสายเคเบิล 

ค. แผ่นปลอกคลชัฝืด(Friction clutch slippage) 

ง. กระแสร่ัวทะลุผา่นฉนวนภายใน 
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16-2-48. เม่ือขอ้เหวีย่งของเมกเกอร์ 500 โวลท ์ถูกหมุนในอตัราท่ีเร็วกวา่อตัราท่ีอกกแบบมา กาํลงัดนั

เอาทพ์ุทสูงสุดท่ีมนัจะผลิตไดมี้ค่าเท่าไร 

ก. 100 โวลท ์    ข. 500 โวลท์ 

ค. 520 โวลท ์    ง. 550 โวลท ์

16-2-49. การเคล่ือนท่ีของเข็มมิเตอร์ กลัวาโนมิเตอร์แตกต่างจากการเคล่ือนท่ีของเขม็มิเตอร์แบบอิเล็กโทร

ไดนาโมมิเตอร์ คือแบบอิเล็กโทรไดนาโมมิเตอร์ ใชต้วัอุปกรณ์ใดผลิตสนามแม่เหล็ก 

ก. ชุดคอยล์ 2 ชุด    

ข. แม่เหล็กถาวร 2 อนั 

ค. คอยล ์2 ตวั ตวัหน่ึงประจาํอยูก่บัท่ี อีกตวัหน่ึงเคล่ือนท่ีได ้

ง. คอยลท่ี์เคล่ือนท่ีได ้1 ตวั และแม่เหล็กถาวร 1 อนั 

16-2-50. คอยลป์ระจาํท่ีตายตวัในการเคล่ือนท่ีแบบอิเล็กโทรไดนาโมมิเตอร์ จะถูกพนัดว้ยลวดเบอร์ใหญ่

เพื่อกระตุน้ใหเ้คร่ืองมือน้ีวดัค่าอะไร 

ก. กระแส RF    ข. กาํลงัดนัสูงๆ 

ค. กระแสมากๆ    ง. ความตา้นทานสูงๆ 

16-2-51. จุดเด่นท่ีอิเล็กโทรไดนาโมมิเตอร์มีเหนือกวา่กลัวาโนมิเตอร์ในการวดั AC คืออิเล็กโทรไดนาโม

มิเตอร์ตอ้งการอะไร 

ก. ไม่ต้องการตัวอุปกรณ์เรคติไฟร์ 

ข. ตอ้งการตวัอุปกรณ์เรคติไฟร์ท่ีสลบัซบัซอ้นนอ้ย 

ค. กระแสท่ีจะทาํใหห้กัเหเต็มสเกลนอ้ย 

ง. ตอ้งการตวัตา้นทานทวคูีณเพื่อใหค้รอบคลุมยา่นวดัไดเ้ยอะๆ 

16-2-52. เม่ือใชว้ตัตมิ์เตอร์วดักาํลงังาน ทาํไมการสังเกตุเกณฑจ์าํกดัอตัราความปลอดภยัของกระแสและ

กาํลงัดนัอยา่งเขม้งวดจึงเป็นส่ิงสาํคญั 

ก. เพราะเขม็มิเตอร์ชอบไปชนหลกักั้นเขม็ดา้นบน(Upper limit)ของหนา้ปัทมแ์ละเขม็จะชาํรุด 

ข. เพราะเขม็มิเตอร์ไม่มีการแสดงใดๆท่ีจะคอยเตือนผูใ้ชเ้ม่ือคอยลภ์ายในโอเวอร์โหลด 

ค. เพราะอาจจะอ่านค่าผดิ 

ง. เพราะเขม็มิเตอร์ชอบไปชนหลกักั้นเขม็ดา้นล่าง(Lower limit)ของหนา้ปัทมแ์ละเขม็จะชาํรุด  

16-2-53.การอ่านค่าท่ีวตัติมิเตอร์ข้ึนอยูก่บัคุณสมบติัใดของวงจร                                                            

ก. กระแส                                                   ข. กาํลงัดนั                                                                           

ค. ปัจจยักาํลงังาน(พาวเวอร์แฟคเตอร์)      ง. ถูกทุกข้อ 

16-2-54. การวดัการต่อถึงกนั(continuity test) ของตวัอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์เป็นการวดัเพื่อคน้หาอะไร 

ก. กาํลงัดนัสูงๆ    ข. กาํลงัดนัตํ่า 

ค. วงจรขาด (Open circuit)  ง. การเปล่ียนแปลงค่าของตวัอุปกรณ์ 

16-2-55. มิเตอร์แบบใดเหมาะสาํหรับการวดัค่าการต่อถึงกนั(continuity test) 

ก. เมกเกอร์    ข. แอป์มิเตอร์ 
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ค. โวลทมิ์เตอร์    ง. โอห์มมิเตอร์ 

16-2-56. ในขณะกาํลงัเตรียมท่ีจะใชโ้อห์มมิเตอร์วดัหาการลงกราวดใ์นวงจรหน่ึงๆ ขั้นแรกสุดคุณตอ้งทาํ

อะไร 

ก. จ่ายไฟเขา้วงจร   ข. ปลดกราวด์ทั้งหมดออก 

ค. วดักาํลงัดนัของวงจรน้ีท่ีแหล่งจ่ายไฟ ง. ต่อกราวดท์ั้งหมด 

16-2-57. ในขณะกาํลงัเตรียมท่ีจะใชโ้อห์มมิเตอร์วดัหาการลงกราวดใ์นวงจรหน่ึงๆ ขั้นแรกสุดคุณตอ้งทาํ

อะไร 

ก. ปรับยา่นกาํลงัดนัของมิเตอร์ไวท่ี้ยา่นตํ่าสุด 

ข. เอาตวัอุปกรณ์ท่ีสงสัยออกจากวงจร 

ค. เช็คกาํลงัดันจากแหล่งจ่ายไฟเพ่ือให้แน่ใจว่ากาํลงัดันมีค่าถูกต้อง 

ง. เช็คกระแสท่ีไหลผา่นวงจรน้ีดว้ยแอมป์มิเตอร์ 

16-2-58. ก่อนท่ีจะทาํการวดัค่ากาํลงัดนั ส่ิงสาํคญัคือตอ้งปรับยา่นวดัของโวลทมิ์เตอร์ไวท่ี้ยา่นสูงสุดก่อน

เสมอเพราะเหตุผลใด 

ก. เพ่ือป้องกนัไม่ให้มิเตอร์เสีย  ข. เพื่อทาํให้อินพุทอิมพีแดนซ์ตํ่าลง 

ค. เพื่อทาํใหค้วามไวในการวดัสูงข้ึน ง. เพื่อป้องกนัไม่ใหอุ้ปกรณ์ท่ีถูกวดัชาํรุด 

16-2-59. การวดัตวัตา้นทานเฉพาะหน่ึงๆในชุดตวัตา้นทานขนานใหไ้ดค่้าท่ีถูกตอ้งแม่นยาํท่านจะตอ้งทาํ

อยา่งไร 

ก. ต่อสายวดัทั้ง 2 เส้นของโอห์มมิเตอร์คร่อมตวัตา้นทานตวัท่ีเราตอ้งการทราบค่าโดยท่ีมนัยงัอยู่

เดิมๆอยา่งนั้น 

ข. ปลดตัวต้านทานทีเ่ราต้องการวดัออกมาจากชุดขนานของมันก่อน แล้วจึงวดัค่าของมันด้วย

โอห์มมิเตอร์ 

ค. ต่อกราวดใ์หชุ้ดตวัตา้นทานชุดน้ีก่อน แลว้จึงทาํการวดัค่า 

ง. ใชย้า่นวดัโอห์มยา่นสูงสุด 

 
รูป16.2F 

คาํถามขอ้ 2.60 ใชรู้ป16.2F เป็นภาพประกอบ 

16-2-60. การท่ีจะวดัค่า R2 ดว้ยโอห์มมิเตอร์  (1) การปรับสวทิช์ on/off ไวท่ี้ตาํแหน่งใด  (2) การต่อสายวดั

ทั้งคู่เขา้ท่ีใด 

ก. (1) OFF (2)  ท่ี  B  กบั C  ข. (1) OFF (2)  ที ่ C  กบั D 

ค. (1) ON (2)  ท่ี  C  กบั D  ง. (1) ON (2)  ท่ี  B  กบั C 
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16-2-61. ตอ้งต่อแอมป์มิเตอร์เขา้ท่ีวงจรท่ีเราจะวดัในลกัษระใด 

ก. อนุกรม    ข. ขนาน 

ค. อนุกรม – ขนานผสมกนั  ง. ขนาน - อนุกรมผสมกนั 

16-2-62. เม่ือคุณกาํลงัวดักาํลงัดนัดว้ยโวลทมิ์เตอร์ ในการอ่านค่าท่ีสเกลมิเตอร์ จะตอ้งยนืในลกัษณะใด 

ก. ยนืทางขวามือของมิเตอร์เท่านั้น  

ข. ยนืทางซา้ยมือของมิเตอร์เท่านั้น 

ค. ทางซา้ยหรือทางขวาก็ไดข้ึ้นอยูก่บัมือขา้งท่ีถนดั 

ง. หันหน้าให้ตรงกบัหน้ามิเตอร์ 

16-2-63. มลัติมิเตอร์ใชว้ดัคุณสมบติัทางไฟฟ้าอะไรบา้ง 

ก. กาํลงัดนั    ข. กระแส 

ค. ความตา้นทาน   ง. ถูกทุกข้อ 

16-2-64. คุณสมบติัใดเป็นจุดเด่นของโวลท ์- โอห์มมิเตอร์ 

ก. ไม่ต้องใช้มิเตอร์แยกกนัตั้ง 3 ตัว ข. ไม่ตอ้งมีการปรับเทียบ 

ค. มนัเป็นมิเตอร์ท่ีเท่ียงตรงท่ีสุดท่ีมีใชง้าน ง. มนัไม่มีทางเสีย 

 

 

 

 

 

 

คาํถามขอ้ 2.65 ใชรู้ป 16.2 G เป็นภาพประกอบ 

16-2-65. ก่อนท่ีจะวดัค่าความตา้นทาน ส่ิงสาํคญัคือตอ้งปรับเทียบโอห์มมิเตอร์ซะก่อน คุณจะตอ้งปฎิบติั

เรียงตามขั้นตอนอยา่งไร 

ก. A,B และ C    ข. B,C และ A 

ค. C,B และ A    ง. B,A และ C 

16-2-66. ท่ีโอห์มมิเตอร์ สวทิชใ์ดเป็นสวทิช์สาํหรับเลือกการอ่านค่า AC หรือค่า DC 

ก. ZERO – OHMS   ข. FUNCTION 

ค. RANGE    ง. RESET 

16-2-67. ก่อนท่ีคุณจะวดัค่าความตา้นทานในวงจรหน่ึงๆ คุณจะตอ้งทาํอยา่งไร 

ก. ตอ้งถอดอุปกรณ์สารก่ึงตวันาํทั้งหมดออกจากวงจรน้ี 

ข. ตอ้งจดบนัทึกค่าท่ีคาดหวงัไวว้า่จะตอ้งทาํการวดั 

ค. ตัดไฟทีต่่อให้วงจรนีอ้ย่างเด็ดขาด 

ง. ตอ้งตั้งยา่นวดัของโอห์มมิเตอร์ไวท่ี้ยา่นสูงสุด 

16-2-68. แหล่งจ่ายไฟใหโ้อห์มมิเตอร์ทาํงานได ้มาจากแหล่งใด 

เลือกสเกลยา่นวดั 

นาํปลายสายวดัทั้ง 2 เส้นแตะกนั 

ปรับศูนยใ์หมิ้เตอร์โดยการใชปุ่้มควบคุมการปรับค่าศูนย ์
 

รูปท่ี 16.2G ขั้นตอนต่างๆสาํหรับการปรับศูนย ์
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ก. แบตเตอร่ี    ข. ชุดจ่ายไฟ AC 

ค. ถูกทั้ง ก และ ข   ง. ขอ้เหวีย่งมือหมุน 

 

 

 

 

 

 

 

คาํถามขอ้ 2.69 ถึง 2.72 ใชรู้ปท่ี 16.2H เป็นภาพประกอบ และเลือกตาํแหน่งเขม็ของโอห์มมิเตอร์ท่ีเป็น

ผลลพัธ์จากเง่ือนไขในคาํถาม 

16-2-69. สายวดัทั้ง 2 เส้นกาํลงัแตะแท่นโลหะของช้ินส่วนหน่ึงของเคร่ือง 

ก.ขวาสุดๆ     ข. ซา้ยสุดๆ 

ค. กลางสเกล 

16-2-70. สายวดัทั้ง 2  เส้นแตะกนั 

ก.ขวาสุดๆ     ข.ซา้ยสุดๆ 

ค.กลางสเกล 

  

16-2-71. สายวดัทั้ง 2 เส้นแยกกนัและไม่ไดแ้ตะโดนอะไร 

ก.ขวาสุดๆ     ข. ซ้ายสุดๆ 

ค.กลางสเกล 

 

16-2-72. กาํลงัอ่านคาความตา้นทานอยา่งถูกตอ้ง 

ก.ขวาสุดๆ                                                        ข.ซา้ยสุดๆ 

ค. กลางสเกล 

 

16-2-73. ฟังชัน่การทาํงานของปุ่มควบคุม ZERO OHM ท่ีมลัติมิเตอร์มีไวส้าํหรับชดเชยต่อสภาวะใด 

ก. อายุของแบตเตอร่ี   ข. ค่าท่ีจะวดัเป็นโอห์มสูงๆ 

ค. ค่าท่ีจะวดัเป็นค่าเก็บประจุระหวา่งขั้ว ง. กาํลงัดนัปลีกยอ่ยในวงจรท่ีวดั 

16-2-74. ในขณะกาํลงัใชม้ลัติมิเตอร์วดัค่ากาํลงัดนัเอาทพ์ุทหน่ึงๆ คุณตอ้งแน่ใจวา่องคป์ระกอบกาํลงัดนั 

DC ไม่สูงเกินกวา่กาํลงัดนัสูงสุดค่าใด 

ก. 100 โวลท ์    ข. 200 โวลท ์

ค. 300 โวลท ์    ง. 400 โวลท์ 

16-2-75. เม่ือกาํลงัวดักระแสท่ียงัไม่รู้ค่า คุณควรตอ้งใชส้เกลยา่นวดัท่ีเหมาะสมในวธีิใด 

ตําแหน่งของเข็มมิเตอร์ 

ก. ขวาสุดๆ 

ข. ซา้ยสุดๆ 

ค. กลางสเกล 

รูปท่ี 16.2H ตาํแหน่งเขม็ของโอห์มมิเตอร์ 
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ก. เร่ิมดว้ยสเกลท่ีคาดหวงัไว ้

ข. เร่ิมดว้ยสเกลตํ่าสุดแลว้ค่อยๆเปล่ียนข้ึนตาม 

ค. เร่ิมด้วยสเกลสูงสุดแล้วค่อยๆเปลีย่นลงตาม 

ง. ใชส้เกลสูงสุดอยา่งเดียวเท่านั้น 

 

คําถามชุดที ่3 

16-3-1. ถา้เทียบกบั VOM แลว้ มลัติมิเตอร์ดิจิตอลเหนือกวา่อยา่งไร 

ก.  มันมีอนิพุทอมิพีแดนซ์สูงกว่า 

ข.  อ่านค่าไดโ้ดยตรงโดยไม่ตอ้งมีสเกล 

ค.  มีผลต่อการโหลดเพียงเล็กนอ้ยหรือไม่มีเลยต่อวงจรท่ีถูกวดั 

ง.   ถูกทุกขอ้ 

16-3-2. มลัติมิเตอร์ดิจิตอลแบ่งออกเป็นภาคการทาํงานใหญ่ๆได ้3 ภาค คือ 1.ภาคจดัสภาพสัญญาณ(signal 

conditioning) 2. แปลงจากอนาล๊อคเป็นดิจิตอล และภาคสุดทา้ยคืออะไร 

ก.  แสดงผล (Display)   ข.  ขยาย (Amplifier ) 

ค.  ออสซิลเลเตอร์   ง.  เพาเวอร์ซบัพลาย 

16-3-3. ภาคใดของมลัติมิเตอร์ดิจิตอล  ถอดรหสัขอ้มูลดิจิตอล(เลขไบนาร่ี) จากวงจรอนาล๊อค/ดิจิตอลคอน

เวอร์เตอร์ 

ก.  แสดงผล (Display)   ข.  ไอซี อนาล๊อค 

ค.  ไอซีดิจิตอล    ง.  จดัสภาพสัญญาณ (Signal conditioning ) 

16-3-4. AC/DC ดิฟเฟอเรนเชียลโวลทมิ์เตอร์ สามารถทาํงานในฟังชัน่ใดได ้

ก.  อ่านค่ากาํลงัดนัเหมือนโวลทมิ์เตอร์ 

ข.  อ่านค่ากาํลงัดนัเหมือนตวั potentiometer ท่ีเท่ียงตรงตวัหน่ึง 

ค.  อ่านค่าการผนัแปรทางกาํลงัดันเกีย่วกบัค่าบางค่าทีเ่รารู้ค่า 

ง.  ถูกทุกขอ้ 

16-3-5. ในดิฟเฟอเรนเชียลโวลทมิ์เตอร์ กาํลงัดนัอา้งอิงท่ีสามารถปรับไดถู้กผลิตข้ึนมาโดยสามารถเปล่ียน

ค่าเพิ่มข้ึน -ลดลงไดที้ละก่ีไมโครโวลท ์

ก.  1     ข.  2 

ค.  5     ง.   10 

16-3-6. เม่ือกาํลงัอ่านค่ากาํลงัดนั AC หรือกาํลงัดนั DC ดิฟเฟอเรนเชียลโวลทมิ์เตอร์จะไม่มาํใหว้งจรท่ี

กาํลงัวดัโหลด 

ก.  ถูก     ข.  ผดิ 

16-3-7. ค่าตวัแปรตวัใดของทรานซิสเตอร์ท่ีจะตอ้งวดัดว้ยเคร่ืองเช็คทรานซิสเตอร์(Tester) 

ก.  กระแสร่ัวไหลของคอลเลคเตอร์ และกระแสคทัออฟ 
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ข.  กระแสร่ัวไหลของคอลเลคเตอร์ และการส้ินเปลืองกาํลงังาน(เพาเวอร์)สูงสุด 

ค.  กระแสร่ัวไหลของคอลเลคเตอร์ และเกนขยายกระแส 

ง.  กระแสร่ัวไหลของอิมิตเตอร์ และเกนขยายกาํลงังาน 

16-3-8. เม่ือคุณกาํลงัเอาทรานซิสเตอร์ตวัหน่ึงออกจากเคร่ืองมือเช็คทรานซิสเตอร์ คุณจะตอ้งตั้งสวทิซ์ 

POLARITY ไวท่ี้ตาํแหน่งใด 

ก.  ON     ข.  OFF 

ค.  PNP     ง.  NPN 

16-3-9. เม่ือคุณกาํลงัเช็คทรานซิสเตอร์ตวัหน่ึงดว้ยเคร่ืองเช็คทรานซิสเตอร์(Tester)เพื่อใหก้ารอ่านมีความ

เท่ียงตรง 15 % ค่าความตา้นทานอิมิตเตอร์ – เบสจะตอ้งมีค่าสูงสุดไดไ้ม่เกิน 

ก.  100 Ω    ข.  200 Ω 

ค.  300 Ω    ง.   50 Ω 

16-3-10. เม่ือคุณกาํลงัเช็คไดโอดตวัหน่ึงดว้ยเคร่ืองเช็คทรานซิสเตอร์(Tester) เขม็มิเตอร์ช้ีตํ่ากวา่จุด

ก่ึงกลางสเกล การแสดงน้ีหมายถึงอะไร 

ก.  ไดโอดตวัน้ีปกติ   ข.  ไดโอดตัวนีเ้สีย 

ค.  อมพีแดนซ์ของวงจรน้ีคือ 8 โอห์ม ง.  สวทิช์ POLARITY ๅอยูท่ี่ตาํแหน่ง PNP 

16-3-11. บริดจ ์RLC (RCL bridge ) วดัค่าความตา้นทานท่ีไม่รู้ค่าดว้ยการทาํใหค่้าความตา้นทานท่ียงัไม่รู้

ค่าสมดุลย(์balance) กบัตวัตา้นทานท่ีเรารู้ค่าของมนัท่ีอยูใ่นเคร่ืองมือวดั วงจรอะไรท่ีเราใชใ้นการวดัใน

ลกัษณะน้ี 

ก.  O'Neill bridge   ข.  Wheatstone bridge 

ค.  Colpitts oscillator   ง.   การเคล่ือนท่ีแบบ D'Arsonval 

16-3-12. เราใช ้ RCL bridge วดัค่าอะไร 

ก.  ความต้านทาน  ตัวเกบ็ประจุ  และค่าเหน่ียวนํา 

ข.  คุณภาพของตวัเก็บประจุ 

ค.  อตัรารอบของทรานสฟอร์เมอร์ 

ง.  ถูกทุกขอ้ 

16-3-13. การใชรุ่้น 250DE วดัค่าเหน่ียวนาํ ส่ิงแรกสุดท่ีควรทาํ คือ ปรับปุ่มควบคุม DET GAIN ไวท่ี้

ตาํแหน่งใด 

ก.  1     ข.  2 

ค.  3     ง.   4 

16-3-14. เพาเวอร์มิเตอร์วดักระแสตรง ใชใ้นการวดัอะไร 

ก.  กาํลงังาน(เพาเวอร์)ตกกระทบ  ข.  กาํลงังาน(เพาเวอร์)ท่ีสะทอ้น 

ค.  ถูกทั้ง ก. และ ข.   ง.   กาํลงังาน(เพาเวอร์)เฉล่ีย 
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16-3-15. เม่ือคุณกาํลงัเลือกการวดัเพาเวอร์(กาํลงังาน)ถูกทาง หรือกลบัทาง(Forward or Reverse) ตวั

อุปกรณ์ตวัใดของ RF วตัตมิ์เตอร์จะถูกจาํกดัไวท่ี้พิกดัการหมุน 180º 

ก. คัปเปลอร์ – ดีเทคเตอร์   ข.  ปุ่ม POWER RANGE 

ค. หวัต่อสายแบบตวัย ู(u-type connector) ง.  ถูกทั้ง  ข. และ  ค. 

16-3-16. พิกดักาํลงังาน(เพาเวอร์) ของ RF วตัตมิ์เตอร์ ท่ีคุณควรเลือกใชเ้ม่ือกาํลงัวดัค่ากาํลงังาน(เพาเวอร์ท่ี

เราไม่รู้ค่า อยูใ่นยา่นใด 

ก.  10 วตัต ์    ข.  100 วตัต ์

ค.  500 วตัต ์    ง.  1000 วตัต์ 

ในการตอบคาํถามในขอ้ 3.17 และ 3.18 สมมุติวา่คุณไดค้่าการวดักาํลงังาน(เพาเวอร์ RF เหล่าน้ีมา 

-  กาํลงังาน(พาเวอร์)ตกกระทบ 144 วตัต ์

-  กาํลงังาน(เพาเวอร์)ท่ีสะทอ้น    1 วตัต ์

16-3-17. อตัราคล่ืนน่ิง (standing wave ratio) เท่ากบัเท่าไร 

ก.  .85  ต่อ 1    ข.  1  ต่อ 1 

ค.  .08  ต่อ 1    ง.  1.2  ต่อ 1 

16-3-18. ปริมาณสุทธิของกาํลงังาน(เพาเวอร์ ท่ีถูกดูดกลืนโดยโหลดเท่ากบัเท่าใด 

ก.  1  วตัต ์    ข.  13  วตัต ์

ค.  143  วตัต์    ง.   173  วตัต ์

16-3-19. การอ่านค่ากาํลงังาน(เพาเวอร์นั้น คุณจะตอ้งต่ิ RF เพาเวอร์มิเตอร์เขา้กบัสายส่งในลกัษณะใด 

ก.  อนุกรม    ข.  ขนาน 

ค.  อนุกรม – ขนาน   ง.  แนวนอน 

16-3-20. เคร่ืองมือชนิดใดต่อไปน้ีเป็นตวัผลิตมาตราฐานการวดัพลงังาน AC สาํหรับการทดสอบ(วดั)ตวั

อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ต่างๆ 

ก.  เพาเวอร์มิเตอร์    

ข.  ออสซิลโลสโคป 

ค. เคร่ืองกาํเนิดสัญญาณ(Signal generator ) 

ง.   Frequency counter 

16-3-21. เคร่ืองกาํเนิดสัญญาณ(Signal generator ) จะมีตวัลดทอนกาํลงัดนัติดตั้งรวมอยูด่ว้ยเพื่อ

จุดประสงคใ์ด 

ก.  เพื่อปรับคุม(regulate )ความถ่ีเอาทพ์ุท 

ข.  เพ่ือปรับคุม(regulate )ระดับสัญญาณเอาท์พุท 

ค.  เพื่อกาํหนดความถ่ีมอดดูเลต 

ง.  เพื่อเซ็ต(ปรับ) ระดบัของการมอดดูเลตภายใน 

16-3-22. การวดัหรือการทดสอบเคร่ืองมือในยา่นออดิโอ คุณควรใชเ้คร่ืองมือกาํเนิดสัญญาณ(Signal 

generator ) แบบใด 
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ก.  AF signal generator   ข   FM signal generator 

ค.  RF signal generator   ง.  Video signal generator 

 
Figure 16.3A  AF signal generator block diagram. 

คาํถามขอ้ 3.23 ใชรู้ปท่ี 16.3A เป็นภาพประกอบ 

16-3-23. ส่วนใดของเคร่ืองกาํเนิดสัญญาณ(Signal generator ) ทาํหนา้ท่ีควบคุม(regulate) เอาทพ์ุทท่ีเรา

กาํลงัทดสอบ 

ก.  แอมปลิไฟร์    ข.  ตัวลดทอน (attenuator ) 

ค.  ออสซิลเลเตอร์   ง.  เอาทพ์ุทมิเตอร์ 

16-3-24. RF signal generator (เคร่ืองกาํเนิดสัญญาณ RF) ใชก้ารมอดดูเลตแบบใด 

ก. การมอดดูเลตภายใน(Internal modulation) 

ข. การมอดดูเลตภายนอก(External modulation) 

ค. ถูกทั้ง  ก.  และ  ข. 

ง. การมอดดูเลตเพาเวอร์ซบัพลาย 

16-3-25. วงจรมอดดูเลตในเคร่ืองกาํเนิดสัญญาณ RF (RF signal generator) ทาํหนา้ท่ีอะไร 

ก. ผลิตสัญญาณ FM ท่ีสามารถถูกนาํไปประทบัลงบนสัญญาณ RF ได ้

ข. ผลิตสัญญาณ Video ท่ีสามารถถูกนาํไปประทบัลงบนสัญญาณ RF ได ้

ค. ผลิตสัญญาณ Audio ท่ีสามารถถูกนาํไปประทบัลงบนสัญญาณ RF ได ้

ง. ถูกทั้ง  ข.  และ  ค. 

16-3-26. มิเตอร์วดัระดบัเอาทพ์ทุของเคร่ืองกาํเนิดสญัญาณ(signal generator) แสดงค่า 0.10 โดยลดทอน

(attenuator) ถูกปรับไวท่ี้ 080.0 ค่าเอาทพ์ุทท่ีเป็นค่าจริงเท่ากบัก่ีไมโครโวลท ์

ก.  00.08    ข.  00.80 

ค.  08.00    ง.   80.00 

16-3-27. Frequency counter  ทาํหนา้ท่ีอะไร 

ก. วดัค่ากาํลงัดนัในวงจรหน่ึงๆ  ข. วดัค่าความถี่ในวงจรหน่ึงๆ 

ค. ผลิตกาํลงัดนัเพื่อทดสอบวงจรหน่ึงๆ ง. ผลิตความถ่ีเพื่อจ่ายใหก้บัวงจรหน่ึงๆ 

16-3-28. logic probe  มีประโยชน์ต่อช่างในลกัษณะใด 

ก. มนัจะดีเทคระดบัลดจิคน่ิงๆ 

ข. มนัจะดีเทคระดบัของขบวนลอจิค 

ค. ถูกทั้ง  ก.  และ  ข. 
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ง. มนัแสดงรูปร่างของช่วงจุดเปล่ียนท่ีเร็วมากๆ(high-speed transients ) 

16-3-29. ใน logic probe ตวัอุปกรณ์ใดเป็นตว้แสดงผล 

ก. หนา้ปัทม์    ข. LED 

ค. สเกล     ง. เขม็ 

16-3-30. แทรคเกอร์ (Tracker 2000  ) ใชส้าํหรับหาตวัอุปกรณ์เสียในวงจรท่ีไม่มีไฟจ่ายเท่านั้น 

ก. ถูก     ข. ผดิ 

16-3-31. ปุ่มปรับ VERT(VERT control adjustment controls ) ควบคุมตาํแหน่งอะไรของสัญญาณท่ีจอ

แสดงภาพ CRT 

ก. แนวนอน 

ข. แนวตั้ง 

ค. หมุนเส้นลากไปทางซา้ย(Trace rotation left ) 

ง. หมุนเส้นลากไปทางขวา (Trace rotation right ) 

16-3-32. แกนของจอแสลดงภาพ CRT ของแทรกเกอร์ 2000  แบ่งออกเป็นก่ีควอตแดร้นท ์

ก.  1     ข.  2 

ค.  3     ง.  4 

16-3-33. ควอตแดร้นทท่ี์ 2 บนจอแทรกเกอร์ 2000  แสดงขอ้มูลอะไรของสัญญาณ 

ก. กาํลงัดนับวก  กระแสลบ  ข. กาํลงัดนับวก  กระแสบวก 

ค. กาํลงัดนัลบ  กระแสลบ  ง. กาํลงัดันลบ  กระแสบวก 

16-3-34. ในขณะท่ีคุณกาํลงัปรับปุ่มควบคุมระดบัท่ี แทรกเกอร์ 2000 ค่ายอดของพลัส์แต่ละพลัส์จะเร่ิมจาก 

0 โวลทไ์ปถึงระดบักาํลงัดนัสูงสุดท่ีค่าเท่าไร 

ก.  1     ข.  5 

ค.  3     ง.   9 

16-3-35. ยา่นวดั medium 1 ของแทรกเกอร์ 2000  ถูกออกแบบมาใหว้ดั(ทดสอบ)ค่าความตา้นทานระหวา่ง 

(1) ค่าตํ่าสุดค่าใด  (2) ค่าสูงสุดค่าใด 

ก. (1)  5 Ω   (2)  1 KΩ   ข. (1)  50 Ω  (2)  10 KΩ 

ค. (1)  500 Ω  (2)  100 KΩ  ง. (1)  50 KΩ  (2)  10 MΩ 

16-3-36. หลกัการการใชอ้อสซิลโลสโคปคือใชม้นัเพื่ออะไร 

ก. วดัพลงังานไมโครเวฟ   ข. พจิารณารูปคล่ืนด้วยสายตา 

ค. วดักระแสเพาเวอร์ซบัพลายในสาย ง. หาตน้ตอของสัญญาณรบกวน 

16-3-37. หลอด CRT ท่ีใชใ้นออสซิลโลสโคปมีช้ินส่วนอะไรบา้ง 

ก. ปืนยงิอิเล็กตรอน   ข. ระบบหกัเห 

ค. จอท่ีฉาบฟลูโอเรสเซนต ์  ง. ถูกทุกข้อ 

16-3-38. ในออสซิลโลสโคปแบบเบ้ืองตน้ ระบบหกัเหทาํหนา้ท่ีอะไร 



เคร่ืองมอืวดั                                                                          อล.กฟก.1   ม.ค.49                                             หนา้ 28  จาก  32 

 

 

ก. กรองความถ่ีฮาร์โมนิค   ข. หกัเหความถ่ีฮาร์โมนิค 

ค. กาํหนดตําแหน่งบีมบนจอภาพ  ง. หกัเหผลสาํแดงจาก synchronous side 

16-3-39. ถา้บีมอิเล็กตรอนอยูท่างซา้ยมือตรงจุดใดจุดหน่ึงบนจอภาพเป็นเวลานานๆอุปกรณ์ตวัใดมกัจะ

ชาํรุด 

ก.  สารเรืองแสงทีฉ่าบไว้   ข.  แผน่เพลทหกัเห 

ค.  เคร่ืองกาํเนิดสัญญาณ   ง.  ปืนยงิอิเล็กตรอน 

16-3-40. ปัจจยัในขอ้ใดต่อไปน้ีเป็นตวัควบคุมมุมการหกัเหของบีมอิเล็กตรอนในหลอด CRT 

ก. ความต่างศกัยร์ะหวา่งแผน่เพลทต่างๆ ข. ความยาวของสนามหกัเห 

ค. อตัราเร่งของบีม   ง. ถูกทุกข้อ 

16-3-41. ในออสซิลโลสโคป คุณสมบติัของรูปคล่ืนอะไรต่อไปน้ีจะถูกนาํแสดงโดย  (1) การหกัเหแนวตั้ง 

และ (2) การหกัเหแนวนอน 

ก. (1)  แอมปลิจูด   (2)  ความถ่ี  ข. (1)  กาํลงังาน(เพาเวอร์)   (2)  แอมปลิจูด 

ค. (1) กาํลงังาน(เพาเวอร์) (2)  ความถ่ี ง. (1)  เวลา   (2)  แอมปลจูิด 

16-3-42. ในออสซิลโลสโคปท่ีใชห้ลอด CRT แบบไฟฟ้าสถิตย ์จะตอ้งใชส้ัญญาณอะไรผลิตการเคล่ือนท่ี

ของบีมทางแนวนอน 

ก. DC     ข. Sine wave 

ค. Square wave    ง. Sawtooth wave 

16-3-43. ความทนนานของฟอสเฟอร์ท่ีฉาบบนจอ CRT ท่ียงัคงสวา่งอยูไ่ดห้ลงัจากบีมอิเล็กตรอนถูกดึง

ออกไปแลว้จะข้ึนอยูก่บัคุณสมบติัในขอ้ใด 

ก.  ความฝังแน่นของการฉาบ 

ข.  แอมปลิจูดของสัญญาณท่ีประยกุต ์

ค.  ความถ่ีของสัญญาณท่ีประยกุต ์

ง.   ความถ่ีร่วมจงัหวะ (Synchronization frequency )ของออสซิลโลสโคป 

16-3-44. ออสซิลโลสโคปท่ีสามารถแสดงสัญญาณอินพุทแนวตั้งในคราวเดียวกนัถึง 2 สัญญาณ เราเรียกส

โคปแบบน้ีวา่อะไร 

ก. แบบ 2 ฟังกช์นั (Two-function ) ข. แบบเส้นคู่ (Dual-trace ) 

ค. แบบ 1 ฟังกช์นั (one-function )  ง. แบบเส้นเด่ียว ( single- trace ) 

16-3-45. ปุ่มปรับ FOCUS ดา้นหนา้ออสซิลโลสโคปมีไวส้าํหรับปรับคุณสมบติัอะไรท่ีจอภาพ 

ก. ขนาดของบีม    ข. ตาํแหน่งของบีม 

ค. ตาํแหน่งเส้นลาก   ง. ความสวา่งของบีม 
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Figure 3B.-CRT traces. 

คาํถามขอ้ 3.46 ถึง 3.48 ใชรู้ปท่ี 3B เป็นภาพประกอบ 

16-3-46. เส้นลาก (Trace) เส้นใดท่ีควรแกไ้ขดว้ยการปรับแค่เฉพาะท่ีปุ่มควบคุม HORIZONTAL 

POSITION เท่านั้น 

ก.  A     ข.  B 

ค.  C     ง.  D 

16-3-47. เส้นลาก (Trace) เส้นใดท่ีควรแกไ้ขดว้ยการปรับแค่เฉพาะท่ีปุ่มควบคุม VERTICAL  POSITION 

เท่านั้น 

ก.  A     ข.  B 

ค.  C     ง.  D 

16-3-48. เส้นลาก (Trace) เส้นใดท่ีควรแกไ้ขดว้ยการปรับทั้งปุ่มควบคุม HORIZONTAL POSITION และ 

VERTICAL  POSITION 

ก.  A     ข.  B 

ค.  C     ง.  D 

16-3-49. หนา้ท่ีของวงจรขยายการหกัเห(deflection amplifier)  ในออสซิลโลสโคปหลอด CRT คืออะไร 

ก. เพื่อแยกสัญญาณอินพุท ออกจากแผน่เพลทหกัเหแนวตั้ง 

ข. เพื่อเพิ่มแอมปลิจูดของสัญญาณท่ีประยกุตใ์หก้บัแผน่เพลทหกัเหแนวตั้ง 

ค. เพื่อขจดัความเพี้ยนของบีม CRT ใหห้มดส้ิน 

ง. เพ่ือกาํหนดตําแหน่งบีมบนจอภาพ CRT 

16-3-50. ปุ่มควบคุมอะไรท่ีแผงดา้นหนา้ออสซิลโลสโคปคอยจาํกดัปริมาณแอมปลิจูดของสัญญาณอินพุท

และทาํใหอ้อสซิลโลสโคปมีพกิดัสัญญาณท่ีกวา้งข้ึน 

ก. ปุ่ม  TIME/CM   ข.  ปุ่ม TIME BASE 

ค. ปุ่ม ATTENUATOR   ง.  ปุ่ม TRIGGER 

16-3-51. ตวั potentiometer ท่ีติดตั้งอยูบ่นปุ่มควบคุม VOLTS/DIV  ของออสซิลโลสโคปมีหนา้ท่ีอะไร 

ก. ควบคุมสัญญาณอินพุทอยา่งเป็นขั้นตอนๆชดัเจน 

ข. ควบคุมสัญญาณอนิพุทอย่างละเอยีด 

ค. ควบคุมสัญญาณเอาทพ์ุทอยา่งละเอียด 

ง. ควบคุมสัญญาณเอาทพ์ุทอยา่งเป็นขั้นตอนๆชดัเจน 

16-3-52. ฐานเวลา(time base) สามารถแปรเปล่ียนไดเ้พื่อกระตุน้ใหเ้คร่ืองมือวดัตวัน้ีเป็นอยา่งไร 

ก. เพื่อวดักาํลงัดนัสัญญาณแอมปลิจูดสูงและแอมปลิจูดตํ่า 

ข. เพ่ือทาํงานได้ตลอดย่านความถี่ทีก่ว้างของสัญญาณอนิพุท 

ค. เพื่อทาํใหก้ารวดัแอมปลิจูดของสัญญาณเท่ียงตรงแม่นยาํ 

ง. เพื่อกาํหนดตาํแหน่งการนาํแสดงบนจอ CRT อยา่งเท่ียงตรงแม่นยาํ 
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16-3-53. ออสซิลโลสโคปท่ีถูกกระตุน้(trigged)จะมีขอ้ไดเ้ปรียบเหนือกวา่ออสซิลโลสโคปแบบเบ้ืองตน้

อยา่งไร 

ก. สามารถรับมือกบัอินพุทกาํลงัดนัตํ่าไดดี้ข้ึน 

ข. ความเพี้ยนของสัญญาณตํ่าลง 

ค. ถูกทั้ง  ก.  และ  ข. 

ง. เสถียรภาพของการนําแสดงทีป่รับปรุงได้ดีขึน้ 

16-3-54. ปุ่ม TRIGGER และปุ่ม  LEVEL จะถูกนาํมาใชเ้พื่อใหว้งจรกาํเนิดสวปี (sweep generator ) ร่วม

จงัหวะ(synchronize ) กบัสัญญาณอะไร 

ก.  สัญญาณอนิพุท   ข.  สัญญาณเอาทพ์ุท 

ค.  สัญญาณอตัราการหกัเหแนวตั้ง ง.  สัญญาณการหกัเหแนวนอน 

16-3-55. การปรับปุ่มอะไรจะเป็นการตั้งตน้จุดแอมปลิจุดของรูปคล่ืนอินพุทตรงท่ีท่ีเส้นกวาด ท่ีแสดงภาพ

จะเร่ิมตน้ข้ึน 

ก. TRIGGER LEVEL   ข. TRIGGER SLOPE 

ค. AMPLITUDE   ง. A delayed by B 

 

Figure 3C.-Oscilloscope displays. 

คาํถามขอ้ 3.56 ถึง 3.60 0ใชรู้ปท่ี 3C เป็นภาพประกอบและจงเลือกการแสดงภาพของออสซิลโลวโคปท่ีซ่ึง

ตอบสนองต่อการปรับปุ่ม TRIGGER  และปุ่ม SLOPE ในคาํถามแต่ละขอ้ 

16-3-56. ปรับปุ่ม TRIGGER LEVEL ไวท่ี้ ศูนย ์SLOPE ปรับไวท่ี้ ลบ 

ก.  A     ข.  C 

ค.  E     ง.   F 

16-3-57. ปรับปุ่ม TRIGGER LEVEL ไวท่ี้ บวก    SLOPE ปรับไวท่ี้ ลบ 

ก.  A     ข.  D 

ค.  E     ง.   F 

16-3-58. ปรับปุ่ม TRIGGER LEVEL ไวท่ี้ ลบ    SLOPE ปรับไวท่ี้ บวก 

ก.  B     ข.  C 

ค.  D     ง.   F 

16-3-59. ปรับปุ่ม TRIGGER LEVEL ไวท่ี้ ลบ    SLOPE ปรับไวท่ี้ ลบ 

ก.  A     ข.  B 

ค.  C     ง.   D 
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16-3-60. ปรับปุ่ม TRIGGER LEVEL ไวท่ี้ บวก    SLOPE ปรับไวท่ี้  บวก 

ก.  A     ข.  C 

ค.  D     ง.   F 

16-3-61. ปริมาณทางไฟฟ้าในขอ้ใดต่อไปน้ีสามารถวดัไดด้ว้ยออสซิลโลสโคป 

ก. กระแส    ข. ความถี ่

ค. การเหน่ียวนาํ    ง. การเก็บประจุ 

16-3-62. ผลลพัธ์อะไรท่ีความถ่ีในการกวาดท่ีสูงกวา่ความถ่ีของสัญญาณท่ีกาํลงัเขา้มามีต่อสัญญาณท่ีแสดง

ภาพ 

ก. มนัจะผลิตภาพสัญญาณท่ีกาํลงัเขา้มาอยา่งสั่นไหลตลอด 

ข. มันจะผลติภาพสัญญาณที่กาํลงัเข้ามาอย่างเพิม่ทวคูีณ 

ค. มนัจะผลิตภาพสัญญาณท่ีกาํลงัเขา้มาอยา่งถูกตอ้ง 

ง. มนัจะผลิตภาพสัญญาณท่ีกาํลงัเขา้มาอยา่งมีความสมบูรณ์นอ้ยกวา่เดิม 

16-3-63. ออสซิลโลสโคปแบบเส้นลากคู่(dual-trace) แตกต่างจากออสซิลโลสโคปแบบบีมคู่(dual-beam ) 

ในแง่ท่ีวา่แบบเส้นลากคู่(dual-trace) ใช ้(1) บีมอิเล็กตรอนก่ีบีม  และ (2)  ใชช่้อง(เชแนล)ก่ีช่อง 

ก.  (1)  1   (2)  1    ข.  (1)  2   (2)  1 

ค.  (1)  2   (2)  2    ง.  (1)  1   (2)  2 

16-3-64. โหมดอะไร 2 โหมดท่ีทาํใหมี้เส้นลากคู่(dual-trace) เกิดข้ึนท่ีออสซิลโลสโคป 

ก. Chop and beam   ข. Chop and alternate 

ค. Slow sweep and beam   ง. Alternate and slow sweep 

16-3-65. การปรับสวทิช์ท่ีออสซิลโลสโคปในขอ้ใดต่อไปน้ี จะทาํใหเ้กิด (1) ความเร็วในการกวาดชา้  และ 

(2) ความเร็วในการกวาดเร็ว 

ก. (1) CHOP  (2) ALTERNATE   

ข. (1) SLOW SWEEP  (2) ALTERNATE 

ค. (1) BEAM SWITCH  (2) SLOW SWEEP 

ง. (1) ALTERNATE  (2) CHOP 

16-3-66. ในออสซิลโลสโคปแบบเส้นลากคู่(dual-trace)  เกทท่ีควบคุมเส้นกวาดทั้งคู่ โดยตวัมลัติไวเบร

เตอร์ตวัหน่ึงซ่ึงทาํงานท่ีความถ่ีสูงสุดเท่าไร 

ก. 50  KHz    ข. 100  KHz 

ค. 500  KHz    ง. 1200  KHz 

16-3-67. อะไรคือรูปลกัษณ์ภายในเบ้ืองตน้ของออสซิลโลสโคปแบบเส้นลากคู่ (dual-trace) 

ก. มีชุดปืนยงิอเิลก็ตรอนชุดเดียว พร้อมด้วยช่อง(เชแนล)แนวตั้ง 2 ช่อง 

ข. มีชุดปืนยงิอิเล็กตรอน 2 ชุด  พร้อมดว้ยช่อง(เชแนล)แนวตั้ง 2 ช่อง 

ค. มีชุดปืนยงิอิเล็กตรอนชุดเดียว พร้อมดว้ยช่องแนวนอนและแนวตั้งอยา่งละ 2 ช่อง 
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ง. มีชุดปืนยงิอิเล็กตรอน 2 ชุด  พร้อมดว้ยช่องแนวนอนและแนวตั้งอยา่งละ 1 ช่อง 

16-3-68. ช่อง(ชแนล)เส้นกวาดแนวนอนของออสซิลเลเตอร์แบบเส้นลากคู่ (dual-trace) มีวงจร Time base 

ในลกัษณะแบบใด 

ก. มีวงจร Time base    1 วงจร 

ข. มีวงจร Time base ท่ีข้ึนตรงต่อกนัและกนั 2 วงจร 

ค. มีวงจร Time base  ท่ีถูกควบคุมอยา่งข้ึนตรงต่อกนั 2 วงจร 

ง. หลากหลายกว่าทั้ง  ก. ,ข. และ ค. 

16-3-69. โปร๊บชนิดใดบา้งท่ีใชง้านไดก้บัออสซิลโลสโคป 

ก. กระแส    ข. หน่ึง ต่อ หน่ึง 

ค. ลดทอน    ง. ถูกทุกข้อ 

16-3-70. ในเคร่ืองวเิคราะห์สเปคตรัม (spectrum analyzer ) (1) แกน X แสดงอะไร (2) แกน Y  แสดงอะไร 

ก. (1)  กาํลงัดนั  (2)  กระแส  ข. (1)  ความถี ่ (2)  แอมปลจูิด 

ค. (1)  แอมปลิจูด  (2)  ความถ่ี  ง. (1)  กระแส  (2)  กาํลงัดนั 

16-3-71. ปุ่มปรับความเขม้(Intensity) ท่ีเคร่ืองวเิคราะห์สเปคตรัม (spectrum analyzer ) ควบคุมการทาํงาน

ของการแสดงภาพในลกัษณะใด 

ก.  โฟกสั    ข.  ความสวา่งของเส้นลาก(Trace) 

ค.  ความสวา่งของจอภาพ  ง.  ถูกทั้ง  ข. และ ค. 

16-3-72. ท่ีเคร่ืองวิเคราะห์สเปคตรัม(spectrum analyzer )   แจค๊อินพุท RF มีไวส้าํหรับรับความถ่ีอินพุทได้

สูงสุดเท่าไร 

ก. ตํ่ากว่า  21 GHz   ข. สูงกวา่  21  GHz 

ค. ตํ่ากวา่  31 GHz   ง. สูงกวา่  31  GHz 

16-3-73. ปุ่ม POSITION ในเคร่ืองวิเคราะห์สเปคตรัม(spectrum analyzer )มีไวส้าํหรับใชป้รับแต่งอะไรท่ี

จอภาพ CRT 

ก.  ตาํแหน่งทางแนวตั้งเท่านั้น 

ข.  ตาํแหน่งทางแนวนอนเท่านั้น 

ค.  ทั้งตําแหน่งแนวตั้ง และแนวนอน 

ง.  โฟกสับีม 

 

 

 


